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Bevor Sie lhren Detektor zum ersten Mal zusammenbauen, aufladen oder
verwenden, lesen Sie die in den folgenden Abschnitten aufgefiihrten
Warnungen und Sicherheitshinweise:

»"Informationen und Sicherheit zum Ladegerat" (Buchseite 40)
»"Allgemeine Pflege und Sicherheit" (Buchseite 47)
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Schnellstart

Vor dem ersten Gebrauch wird empfohlen, den Akku B8 Stunden lang vollstandig aufzuladen

Dricken Sie die Einschalttaste an der Seite der
Benutzeroberfl&dche.

ﬂ ANMACHEN

WAHLEN SIE EINEN SUCHMODUS AUS
Wahlen Sie einen Suchmaodus, der zu lhrem Erkennungsort
@ und dem gewdnschten Zieltyp passt.
Weitere Informationen Gber die Auswahl des am besten - )K o
geeigneten Suchmodus finden Sie hier g% @ %

RAUSCHUNTERDRUCKUNG

Wahlen Sie im Men( Einstellungen*“ die Option

,Rauschunterdriickung” und driicken Sie dann @ um eine —'@—’
automatische Rauschunterdriickung zu initiieren. Dies dauert

etwa 5 Sekunden.

3 GEHEN SIE ENTDECKEN

Driicken Sie um zum Detektorbildschirm zurtickzukehren
und mit dem Entdecken zu beginnen!

Wenn nach Abschluss der Schnellstart-Schritte (ibermaBiges Bodenrauschen auftritt, fiihren Sie einen Bodenabgleich durch

Wenn immer noch (bermaBiges Rauschen auftritt, versuchen Sie, die Empfindlichkeitsstufe ein wenig zu verringern

= INHALT 5
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Teiletibersicht

Lautsprecher

Seitentaste

-
o

I Seitentasten

| Taschenlampe (LED)

Kopfhoreranschluss ———

3,5 mm mit wasserdichter
Staubschutzkappe

I Ladeschnittstelle

Spulenstecker

Teardrop-
Unterlegscheibe (x2)

Spulenbolzen

Spule

Gleitplatte

i= INHALT

Control-Pod

Joch

Jochhalterung

I Spulenstecker

Unterer Schacht

Spulenkabel

Unterer Camlock

Riemen flir Armauflage

Armauflage

Stander

Oberer Schacht

Griff

Enthalt einen
wiederaufladbaren
Lithium-lonen-Akku

Handgriff Camlock

Oberer Camlock

Mittlerer Schacht
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Steuerung

MINELAB

1. Ladestatus-LED
Zeigt den Ladezustand des Detektorakkus an (Buchseite 40).

2. Power
Schaltet den Detektor ein/aus.

Dricken Sie lange (7 Sekunden) auf Aus, um die
Werkseinstellungen wiederherzustellen (Buchseite 52).

3. Hintergrundbeleuchtung
Wahlt die Helligkeit der Hintergrundbeleuchtung
(Buchseite 19].

Driicken Sie lange (2 Sekunden), um die Taschenlampe ein-/
auszuschalten (Buchseite 19].

4. Suchmodus
Wahlt den nachsten verfligbharen Suchmodus aus
(Buchseite 9.

Dricken Sie lange (5 Sekunden), um die lokalen Einstellungen
des aktuellen Suchmodus-Profils auf die Werkseinstellungen
zuriickzusetzen (Buchseite 9).

5. Alle Metalle

Schaltet zwischen dem aktuellen Diskriminationsmuster
und Allen Metallen um, um alle Ziele zu akzeptieren
(Buchseite 30).

6. Pinpoint/Erkennen
Dricken Sie im Einstellungsmendi, um zum Detektorbildschirm
zuriickzukehren.

Driicken Sie auf dem Detektorbildschirm, um Pinpoint ein-/
auszuschalten (Buchseite 35).

i= INHALT

7. Frequenz

Blattern Sie durch die verfiigbaren Freguenzen: 5, 10 und
15 kHz (Park- und Feld-Madus) und 8 kHz (Strand-Madus)
(Buchseite 16).

8. Akzeptieren/Ablehnen (Buchseite 30)
Akzeptiert oder lehnt Ziele ah, indem einzelne
Diskriminierungssegmente ein-/ausgeschaltet werden.

Wird verwendet, um Diskriminationsmuster zu erstellen und
um Tonregionen Uber das Einstellungsmenl anzupassen.

9. Minus/Plus
Dricken Sie auf dem Detektorbildschirm, um die
Empfindlichkeitsstufe anzupassen (Buchseite 17].

Driicken Sie im Einstellungsmend, um den Wert der
ausgewahlten Einstellung anzupassen.

10. Einstellungen
Driicken Sie, um auf das Einstellungsmend zuzugreifen und
darin zu blattern.

Driicken Sie lange (2 Sekunden) im Einstellungsmend, um auf
die erweiterten Einstellungen zuzugreifen, sofern verfligbar.

11. Drahtloses Audio
Schaltet drahtloses Audio ein/aus (Buchseite 38).

Lang driicken (2 Sekunden), um den kabellosen
Kopplungsmodus zu starten und neue Kopfhorer zu
verbinden (Buchseite 38].
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1. Diskriminierungsskala

Die Diskriminierungsskala besteht aus 30 einzelnen
Segmenten, die den 119 Ziel-IDs entsprechen. Jedes Segment
reprasentiert 4 Ziel-1Ds (Buchseite 34).

Zeigt im Pinpoint-Modus eine Visualisierung der
Zielsignalstarke an (Buchseite 35).

Zeigt auch Tonregionen fir erweiterte Audioeinstellungen an.

2. Empfindlichkeitsstufe
Zeigt die Empfindlichkeitsstufe an (Buchseite 17).

3. Ziel-1D-Anzeige

Jedem erkannten Objekt wird ein numerischer Wert (von -19
bis 99) basierend auf seinen leitenden oder eisenhaltigen
Eigenschaften zugewiesen. Dadurch kénnen Objekte vor
dem Graben identifiziert werden. Beispielsweise hat ein
US-Viertel normalerweise eine Ziel-ID-Nummer von 89
(Buchseite 34).

Negative Zahlen sind eisenhaltig, positive Zahlen sind nicht
eisenhaltig, von Feingold (niedrige 10s) bis zu groBem Silber
(hohe 1Ds).

4. Frequenzanzeige
Zeigt die aktuelle Betriebsfrequenz an (Buchseite 16).

Zeigt auch Fehlercodes an (Buchseite 43], und zeigt die
derzeit aktive erweiterte Einstellungen an.

Suchmodus

5. Suchmodi
Zeigt den Suchmodus an: Park, Feld und
Strand.

Jeder Suchmodus hat 2 anpassbare Profile
(Buchseite 9). Profil

— Einstellung
6. Menii Einstellungen

\
Ein Meni mit allen Einstellungen und "))

erweiterten Einstellungen (Buchseite 21). \
Erweiterte Einstellungen

7. Pinpoint-Anzeige
Zeigt an, dass Pinpoint eingeschaltet ist (Buchseite 35).

8. Tiefenanzeige
Zeigt die ungefahre Tiefe eines erkannten Ziels an
(Buchseite 18).

9. Drahtlose Audioanzeige
Zeigt an, dass drahtloses Audio eingeschaltet ist
(Buchseite 38).

10. Kopfhoreranzeige
Zeigt an, dass Kopfharer mit dem Detektor verbunden sind
(drahtlos oder kabelgebunden) (Buchseite 39).

11. Vibrationsindikator
Zeigt an, dass die Griffvibration eingeschaltet ist
(Buchseite 20).

12. Taschenlampenanzeige
Zeigt an, dass die Taschenlampe eingeschaltet ist
(Buchseite 19).

13. Hintergrundbeleuchtungsanzeige
Zeigt an, dass die Hintergrundbeleuchtung eingeschaltet
ist(Buchseite 19].

14. Verfolgung des permanenten Bodenahgleichs
Zeigt an, dass der permanente Bodenabgleich eingeschaltet
ist (Buchseite 25).

15. Akkustand/Laden
Zeigt den aktuellen Akkustand an (Buchseite 40).

i= INHALT
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Einfithrung in die Suchmodi

AUSWAHL DES RICHTIGEN SUCHMODUS

Das X-TERRA PRO verfligt Gber voreingestellte Suchmodi mit einzigartigen Zieltrennungs- und Tiefenfahigkeiten. Die Wahl des
richtigen Suchmodus ist wichtig, um die beste Leistung fir die Umgebung zu erzielen, in der Sie suchen.

Jeder Modus stellt eine gemeinsame Erkennungsanwendung dar: Park, Feld und Strand. Jeder Suchmodus hat zwei Profile, die
individuell varkonfiguriert sind, um den Detektor fir die beste Leistung unter den fiir diesen Standort typischen Bedingungen zu
optimieren. Jedes der Profile kann geédndert und gespeichert werden.

Wahlen Sie einen Suchmodus und ein Profil aus

Driicken Sie die Suchmodus-Taste, um den ndchsten Suchmaodus auszuwahlen.
Wahlen Sie den Suchmodus, der am besten zu lhrem Erkennungsort passt: Park, Feld oder Strand.

Um die voreingestellten Detektoreinstellungen weiter zu optimieren, wahlen Sie das beste Suchprofil fur lhre
Erkennungshbedingungen:

= Suchprofil 1ist fir allgemeine Bedingungen geeignet.
= Suchprofil 2 ist fiir erschwerte Bedingungen optimiert. Die Zielempfindlichkeit wird erhéht, aber es kann auch zusatzliches
Rauschen auftreten.

Park Feld Strand
Hervorragend geeignet fir Erholungs- Ideal fUrr die Erkennung in historischen Fur alle salzigen Bedingungen; trockener
gehiete mit hohem Schrottanteil, Feldern fir die unterschiedlichsten Sand, nasser Sand, Brandung und
einschlieBlich der meisten allgemeinen ZielgroBen. Unterwasser.
Erkennung. Mehr dazu auf Buchseite 12. Mehr dazu auf Buchseite 13.

Mehr dazu auf Buchseite 11.

—

N 2 ) ﬁ1 \ﬁ
. o Profil 1 Profil 2 Profil 1 Profil 2
Profil 1 Profil 2 Miinzen und Feine Miinzen Trockener und Unterwasser
Allgemein und Edler Schmuck Artefakte und Artefakte nasser Sand und Surfen
Mlnzen
ZURUCKSETZEN EINES PROFILS 1. Dricken Sie die Suchmodus-Taste, um zu dem Profil zu

navigieren, das Sie zurlicksetzen méchten.
Individuelle Suchpraofile kdnnen einfach auf die

Werkseinstellungen zuriickgesetzt werden: 2. Halten Sie die Suchmodustaste gedriickt, bis ,SP* auf der

Ziel-ID-Anzeige erscheint.

= nur die lokalen Einstellungen werden zurlickgesetzt
= Alle globalen Einstellungen bleiben in ihrem zuletzt ' l-. ,SP“ erscheint auf der Ziel-ID-Anzeige, wenn
verwendeten Zustand . '

ein Suchmodusprofil zurlickgesetzt wird.

= INHALT =~ L1 ! C
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Park

Hervorragend geeignet fiir Erholungsgebiete
mit hohem Schrottanteil, einschlieBlich der

_1_ T 2 J meisten allgemeinen Erkennung.

Der Parkmodus ist fir die Suche in stadtischen Parks oder anderen kirzlich
bewohnten Orten kanzipiert, an denen sich mdglicherweise Miinzen und
Schmuck befinden.

Oft gibt es auch viel metallischen Schrott, einschlieBlich Alufolie, Laschen van
Getrédnkedosen und Flaschendeckel.

Der Parkmodus ist ein guter Ausgangspunkt fir andere allgemeine
Anwendungen, wie z. B. die Suche in StiBwasser.

Die Standardeinstellungen des Parkmodus hieten eine groBe Tiefg, eine
genaue Zielidentifizierung und eine gute Unterscheidung in von Schrott
Ubersaten Gehieten, wie sie flr Erholungsparks typisch sind. Versuchen Sie
im Zweifelsfall in einem neuen Gebiet oder bei der ersten Ortung zuerst den
Parkmaodus.

Parkprofil 1: Allgemein und Miinzen

Park 1ist optimiert fir moderne Mlinzen und gréBeren Schmuck. Daher ist dies
das ideale Profil, um mit dem Erlernen von X-TERRA PRO zu beginnen, bevor
Sie mit den anderen Modi und spezielleren Einstellungen experimentieren.

Park 1 verwendet standardmaBig 10 kHz, um die beste Mischung aus hohen
und niedrigen Frequenzzielen zu erreichen. Daher eignet sich Park 1am besten
fUr die allgemeine Erkennung und Mlnzsuche.

Parkprofil 2: Feiner Schmuck

Park 2 ist ideal flr kleinere Ziele an Orten, die van Schrott (einschlieBlich
Eisenschrott] Gberséat sind. Mit 15 kHz erkennt er eine griBere Auswahl an
Zielen, einschlieBlich Zielen mit niedrigem Leiter (oder héherer Frequenz),

z. B. feinem Schmuck. Alle nicht eisenhaltige Ziele werden standardmaBig
akzeptiert. Die Wiederherstellungsgeschwindigkeit wird erhdht, um gute Ziele,
die durch Eisenschrott maskiert sind, klar zu identifizieren.

Zielton ist auf Alle Téne eingestellt, um so viele Zielinformationen wie méglich
Uber Audio bereitzustellen.

= INHALT e S0 j .

Hotspots bei der Suche im Park

Erkennen Sie in Bereichen, in denen sich
Menschen versammeln, z. B. in der N&he von
Parkbénken, unter Baumen und anderen
schattigen Platzen, an denen Menschen
gesessen haben, oder auf Erholungsplatzen
in der Nahe von Clubrdumen oder
Zuschauertribiinen.

Nach Festen oder Veranstaltungen gibt es oft
viele Gegenstéande zu finden, insbesondere
Miinzen, aber Sie kdnnen mit anderen
Sondengéangern konkurrieren.

Stellen Sie immer sicher, dass Sie in
offentlichen Parks, Erholungsgebieten und
auf Privatgrundstticken suchen drfen.

Schwierige Parkbereiche - Alufolie

Moderne Parks enthalten normalerweise viele
Aluminiumscherben aus weggeworfenem
MUl (z. B. Getrénkedosen, Laschen von
Getrankedosen, Ringgriffe usw.). Da
Aluminium ein nicht eisenhaltiges Ziel mit
sehr geringer Leitfahigkeit ist, fallt seine
Ziel-1D in den gleichen Bereich wie feiner
Schmuck.

Um weniger Alufolie zu graben und dennoch
feinen Schmuck zu finden, verwenden Sie Park
1 mit abgelehntem Diskriminierungs-Segment
B (dh Ziel-1Ds 1 bis 4) oder hoher, wenn das
unerwiinschte Aluminium gréBer ist.
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Zurlickweisungssegment B (Ziel-1Ds

1 his 4) im Diskriminierungsmuster,
um die Leistung von eisenhaltigem
Schrott zu verbessern und gleichzeitig
kleine Folienreaktionen zu eliminieren.
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Feld

Ideal fiir die Erkennung in historischen

Feldern fiir die unterschiedlichsten

1= ZielgroBen.

Der Feld-Modus dient zum Burchsuchen offener Weiden, bepflanzter oder
gepfligter Felder und historisch bewohnter Statten. Diese Umgebungen
enthalten in der Regel eisenhaltige Abfalle und Koks, die von friiheren
menschlichen Besiedlungen stammen. An stark befallenen Orten eignet sich
der Feld-Modus gut zum Zurlckweisen von Koks und zum Aufspiren von
gehdmmerten Minzen und antiken Artefakten im Eisenschrott.

Feldprofil 1: Miinzen und Artefakte

Feld 1ist fir die allgemeine Jagd mit hoher Schrottabweisung. Dies hilft dabei,
gewdinschte Ziele leichter zu lokalisieren. Das Standardunterscheidungsmuster
ist so eingestellt, dass es die Ziel-1Ds 1 bis 4 (die meisten Kokssignale)
zurlckweist.

Wenn nicht eisenhaltige Ziele von eisenhaltigem Schrott umgeben sind,
kann die Ziel-ID nach unten in den eisenhaltigen Bereich verschoben werden.
Tonbruch ist sowohl im Park- als auch im Feld-Modus auf -4 eingestellt, um
sicherzustellen, dass keine nicht eisenhaltigen Objekte (ibersehen werden.

Die Verwendung von 10 kHz in Feld 1 bedeutet, dass es am besten fiir die
allgemeine Erkennung und Minzsuche geeignet ist.

Feldprofil 2: Feine Miinzen und Artefakte

Feld 2 eignet sich fir Standorte mit hoher Ziel- und Schrottdichte,
einschlieBlich eisenhaltigem Schrott. GroBe Miinzen am Rand oder in gréBerer
Tiefe werden besser erkannt. Das Standardunterscheidungsmuster ist so
eingestellt, dass es die Ziel-IDs 1 his 4 (die meisten Kokssignale] zurtickweist.

Der Objektton ist auf Alle Tone eingestellt, um die Audioerkennung zu
verbessern, und die Wiederherstellungsgeschwindigkeit ist schneller. Feld 2
verwendet 15 kHz als Standard, um die Leistung an Orten zu maximieren, die
mit eisenhaltigen Schrott Ubersat sind.

= INHALT =~ L1 n, 2

Hotspots bei der Suche im Feld

Wenn es um die Suche nach historischen
Gegenstanden geht, werden Sie alte
bewohnte Statten finden wollen, die
moglicherweise schon lange aus dem
Blickfeld verschwunden sind.

Die Suche ist eine groBartige Mdglichkeit,
anhand alter Texte, Karten und Artikel
herauszufinden, wo sich alte Statten
befunden haben kénnten. Diese Methode
der Standortauswahl kann sich auszahlen
und zu wunderbaren Ergebnissen flihren.
Auch frisch gepfligte Felder sind sehr gute
Erkennungsorte, da tiefe Ziele wahrend des
Pfliigens an die Oberflache geschleudert
worden sein kénnen.

Schwierige Feldbereiche - Koks

Koks ist das Holzkohle- und
Kohlenstoffnebenprodukt verbrannter Kohle
und ist in historisch besiedelten Gebieten
weit verbreitet.

Im Allgemeinen hat Koks eine Ziel-1D von

1 oder 2, kann aber his zu 4 betragen.

Aus diesem Grund wird es im Feld-Modus
standardmaBig abgelehnt. Beachten Sie, dass
dies dazu fuihren kann, dass einige kleine
nicht eisenhaltige Ziele verfehlt werden.

)
NENRENARNNANNRANNANNER
| ]
I e a»
|
& . tn
e

Abgelehnte Ziel-IDs 1und 2 im

Diskriminierungsmuster fur

Suchprofile im Feld-Modus.
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Strand
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Optimiert fiir alle salzigen Bedingungen -
trockener Sand, nasser Sand, Brandung,

Unterwasser.

Der Strand-Modus ist flr Salzwasserstrande mit trockenem Sand, nassem
Sand, Brandung und Unterwasserbedingungen geeignet. Das Ublicherweise
vorhandene Salz flihrt dazu, dass Sand und Wasser sehr leitfahig sind, so
dass Salzgerausche erkannt werden kénnen. Der Strand-Modus verwendet
eine spezielle Konfiguration zur Unterdriickung von Salzrauschen, und andere
Einzelfrequenzen kénnen nicht ausgewahlt werden.

Der Strand-Modus identifiziert spezifisch jegliche Restsalzreaktion und weist
eine Ziel-1D von O (Null) zu - was anzeigt, dass es sich um ein unerwiinschtes
Ziel handelt - so dass wiinschenswerte Ziele mit sehr niedriger Leitféhigkeit
wie Goldketten leicht mit minimaler Stérung durch das Salzwasser erkannt
werden kénnen. Die Wiederherstellungsgeschwindigkeit ist relativ hoch,

um unerwiinschte Salzwassersignale weiter zu reduzieren, chne die
Erkennungstiefe stark zu beeintrachtigen.

Strandprofil 1 - Nasser und trockener Sand

Strand 1ist am nitzlichsten fir die Erkennung in nassem und trockenem
Strandsand sowie in seichtem Wasser, wo Leitsalzsignale vorherrschen. Es
hat eine gute Empfindlichkeit flir Miinzen und kleinen his groBen Schmuck.
Strand 1 verwendet eine niedrigere Wiederherstellungsgeschwindigkeit, um die
Tiefenleistung flr alle Ziele zu maximieren.

Strandprofil 2 - Unterwasser und Brandung

Strand 2 liefert die besten Ergebnisse flr die Erkennung unter Wasser,

wenn die Spule vollsténdig untergetaucht ist, oder in der Brandung, wo die
Spule zeitweise untergetaucht ist. Dieses Profil kann auch bei trockenen
Bedingungen mit extrem hohen Bodengerduschpegeln niitzlich sein. Strand 2
hat eine schnellere Wiederherstellungsgeschwindigkeit, um die Zuriickweisung
der Salzwassersignale zu unterstitzen.

= INHALT L gl k

Hotspots bei der Suche am Strand

Suchen Sie nach Minzen und Schmuck unter
Stegen und Promenaden, neben Treppen und
Zugéangen zum und vom Strand.

Suchen Sie die Bereiche, in denen am
meisten geschwommen wird, und ermitteln
Sie dort im tieferen Wasser. Wenn Sie

sich ins Wasser wagen, kénnen Sie einen
Vorteil gegentber anderen Sondengéngern
haben, die im Sand bleiben. Erforschen Sie
Schiffswracks, wenn Sie sich flr historische
Funde interessieren.

Gelegentlich werden die oberen
Sandschichten durch sttirmische
Wetterbedingungen weggespult, wodurch
einige tiefere Schichten freigelegt werden,
die oft gute Ziele enthalten.

Schwierige Strandbereiche -
Schwarzer Sand

Einige Strande enthalten schwarzen Sand,
der einen hohen natlrlichen Eisengehalt

hat und oft magnetisch ist. Dies flhrt zu
einer standigen Falscherkennung von Eisen,
was die normale Erkennung von Strénden
erschwert. In diesem Szenario muss der
Detektor zunachst geerdet werden. Wenn
nach dem Bodenabgleich immer noch falsche
Erkennungen auftreten, verringern Sie die
Empfindlichkeit.
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Globale und lokale Einstellungen

Globale Einstellungen Referenz zu globalen und lokalen Einstellungen

Alle Suchmodusprofile sind von Anderungen an der
Einstellung betroffen - alle Suchmodi und Suchmodus-
Profilsymbole werden angezeigt. @ Empfindlichkeit Global

@ % @ %#: Hintergrundbeleuchtung Global
= =z J 3 2 J T 2 ) Global

M Taschenlampe

Allgemeine Einstellungen

Lokale Einstellungen A\~ Frequenz Lokal

Nur das aktive Suchmodus-Suchprofil ist von Anderungen an
der Einstellung betroffen — Nur der betroffene Suchmodus

Menii Einstellungen
und das betroffene Profil werden angezeigt.

Wenn Sie Elemente im Einstellungsment (Einstellungen und

erweiterte Einstellungen) anpassen, erscheinen die Symbole
@ der betroffenen Suchmodi auf dem LCD.
-
@ Rauschunterdriickung Lokal
< Bodenahgleich Lokal
%) LAUTSTARKE EINSTELLEN Global
§2 Master-Vibration Global
inkl. Eisenhaltige Vibrationen
%) Tonhohe Lokal

Eisenhaltige Vibrationen
§2 Nicht verfiigbar, wenn Lokal
Master-Vibration ausgeschaltet ist

dll Lautstirke-Profil Global
%’ Objekttine Lokal
% Akzeptieren/Ablehnen Lokal
% Tonbruch Lokal

=L wiederherstellungsgeschwindigkeit  Lokal
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Frequenz

PRO-SWITCH™-TECHNOLOGIE

X-TERRA PRO verfligt Gber die Pro-Switch™ Schaltbare
Freguenztechnologie zum sofortigen Umschalten zwischen
Erkennungsfrequenzen. Pro-Switch™ hilft Ihnen, auf Knopfdruck
die Art von Zielen zu finden, nach denen Sie suchen.

Die Frequenzanpassung ist lokal; nur das aktuelle Suchmodu-
sprofil ist von Anderungen an dieser Einstellung betroffen.

Fuhren Sie eine Rauschunterdriickung durch
(Buchseite 23] jedes Mal, wenn die Frequenz
geandert wird.

ANDERN DER FREQUENZ

1. Drtcken Sie die Frequenztaste, um durch die verfligharen
Frequenzen zu blattern.

@ Die Schaltflache ,Frequenz*.

Die Frequenz wird auf der Frequenzanzeige angezeigt.

_N_ ‘ .-‘ kHz Zeigt die aktuell ausgewahlte
‘ ‘.‘ Frequenz in kHz an: 5, 8, 10 oder 15.

2. Fuhren Sie eine Rauschunterdriickung durch
(Buchseite 23).

FREQUENZEN UND SUCHMODI

Nicht alle Frequenzen sind in jedem Suchmodus verfighar.
Jeder Suchmodus ist auf die Frequenzen beschrankt, die
flr diesen Maodus die beste Leistung bieten. Beispielsweise
erzielen Park- und Feld-Maodi Uber einen weiten
Frequenzbereich gute Ergebnisse, daher stehen 5, 10 und 15
kHz zur Verfligung.

Der Strand-Modus arbeitet jedoch am erfolgreichsten unter
typischen Strandbedingungen bei 8 kHz, daher sind die
anderen Frequenzen nicht verflighar.

Frequenz (kHz)

5 8 10 15
Park v X v v
Feld v X v v
Strand X v X X

i= INHALT
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Empfindlichkeit

Der X-TERRA PRO Detektor ist hochempfindlich
0 und hat eine einstellbare Empfindlichkeit. Die
Einstellung der richtigen Empfindlichkeitsstufe far

individuelle Erkennungsbedingungen maximiert die
Erkennungstiefe.

Wahlen Sie immer die htchste stahile
Empfindlichkeitseinstellung, um die beste Leistung Ihres
Detektars zu erzielen.

Die Empfindlichkeitsanzeige auf dem LCD zeigt die ungefahre
Empfindlichkeitsstufe in 5er-Schritten an.

| ]

| | | |

| | | | | ]

| | | | | | [ |

| | | | | [ ] ]

Cf C Cf C ©
Stufe Stufe Stufe Stufe Stufe
1-5 6-10 n-15 16 - 20 21-25

PASSEN SIE DIE
EMPFINDLICHKEITSSTUFE AN

Bevor Sie die Empfindlichkeit verringern, versuchen
Sie immer, das Rauschen zu beheben, indem Sie
zuerst Folgendes durchfiihren:

= Rauschunterdriickung (Buchseite 23] , gefolgt von
= Bodenabgleich (Buchseite 24)

Die Empfindlichkeitsstufe wird auf der Ziel-1D-Anzeige
angezeigt, wahrend sie angepasst wird, und verschwindet
nach 3 Sekunden Inaktivitat.

1. Halten Sie die Spule fest und verwenden Sie die Plus-
Taste, um die Empfindlichkeitsstufe zu erhthen, bis
falsche Signale auftreten.

e Die Plus-Taste

2. Reduzieren Sie die Empfindlichkeitsstufe durch Driicken
der Minus-Taste gerade so weit, dass die falschen Signale
verschwinden.

a Die Minus-Taste

3. Bewegen Sie die Spule Gber eine freie Stelle am Boden
und verringern Sie den Empfindlichkeitsstufe weiter, wenn
immer noch Bodenrauschen vorhanden ist.

i= INHALT
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Tiefenanzeige

N

Die Tiefenanzeige zeigt die ungefahre Tiefe eines erkannten
Ziels an.

Die Tiefenanzeige ist nur ein Richtwert. Weniger Pfeile zeigen
ein flacheres Ziel an, mehr Pfeile zeigen ein tieferes Ziel an.
Die Genauigkeit kann je nach Zieltyp und Bodenart variieren.

Nachdem ein Ziel erkannt wurde, bleibt die Tiefenanzeige 5
Sekunden lang auf dem LCD oder bis das nachste Ziel erkannt
wird.

Wenn keine Erkennung erfolgt, sind das Tiefenanzeigen-
Symbol und die Pfeile ausgeschaltet.

Hier ist ein Beispiel fiir die Ablesung der Tiefenanzeige und die
ungefahre Zieltiefe fir ein US-Viertel.

N N N N N
v v v v \4
v v v v
v v v
v \4
v

50 mm 100 mm 150 mm 200 mm >200 mm

Die Genauigkeit der Tiefenanzeige ist in stark
mineralisiertem Boden reduziert.

i= INHALT
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Beleuchtung

HINTERGRUNDBELEUCHTUNG

Das X-TERRA PRO LCD und die Tastatur haben eine
Hintergrundbeleuchtung zur Erkennung bei schlechten
Lichtverhaltnissen.

Es gibt 3 Einstellungen fur die Hintergrundbeleuchtung - Aus,

Hoch und Niedrig.

Die Hintergrundbeleuchtung ist standardmaBig jedes Mal
ausgeschaltet, wenn der Detektor eingeschaltet wird.

Die kontinuierliche Verwendung der
Hintergrundbeleuchtung, insbesondere bei voller
Helligkeit, fihrt zu einer verringerten Akkulaufzeit.

Anpassen der Hintergrundbeleuchtung

Dricken Sie die Hintergrundbeleuchtungstaste, um
durch die Hintergrundbeleuchtungseinstellungen

zu blattern (von der hichsten zur niedrigsten). Die
Hintergrundbeleuchtungsanzeige erscheint auf dem LCD,
wenn die Hintergrundbeleuchtung eingeschaltet ist.

Die Schaltflache s&-. Die Hintergrundbeleuchtungs-
Hintergrundbeleuchtung *** anzeige

i= INHALT

TASCHENLAMPE

X-TERRA PRQO verfligt Gber eine Taschenlampe zur Erkennung
bei schlechten Lichtverhaltnissen.

Die Taschenlampe ist standardmaBig jedes Mal ausgeschaltet,
wenn der Detektor eingeschaltet wird.

Die kontinuierliche Verwendung der Taschenlampe
flhrt zu einer verklrzten Akkulaufzeit.

Ein-/Ausschalten der Taschenlampe

Driicken Sie lange (2 Sekunden] auf die
Hintergrundbeleuchtungstaste.

Die Taschenlampenanzeige erscheint auf dem LCD, wenn die
Taschenlampe eingeschaltet ist.

Die Schaltflache

. )
Hintergrundbeleuchtung V. Die Taschenlampenanzeige
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Vibration

X-TERRA PRO verfligt (iber eine Vibrationsfunktion, die ein
taktiles Feedback Uber den Detektorgriff gibt.

Die Vibrationsintensitat variiert proportional zur
Zielsignalstarke (sowohl fir die normale Erkennung als auch
im Pinpoint-Maodus).

Die Vibrationseinstellung wird nach dem Ausschalten des
Detektors gespeichert. Wenn die Vibration beim Ausschalten
des Detektors eingeschaltet ist, ertént beim Einschalten ein
kurzer Vibrationsimpuls.

Master-Vibration ist standardméBig ausgeschaltet.

MASTER-VIBRATION EIN-/
AUSSCHALTEN

Navigieren Sie zur Lautstérkenregelung.

@ > )

2. Dricken Sie die Frequenz-Taste, um die Master-Vibration
ein-/auszuschalten.

A\~

EISENHALTIGE VIBRATION EIN-/
AUSSCHALTEN

Wenn Master-Vibration eingeschaltet ist, wird eisenhaltige
Vibration verflighar und kann ein-/ausgeschaltet werden.

Eisenhaltige Vibration ist standardmaBig ausgeschaltet, wenn
Master-Vibration zum ersten Mal aktiviert wird.

Navigieren Sie zur Lautstéarkenregelung.

@ > o)

2. Halten Sie die Einstellungstaste lange (2 Sekunden)
gedriickt, um die erweiterte Einstellung fir die Tonhdhe
aufzurufen.

<€) » @) » 1)

(2 Sekunden)

3. Drtcken Sie die Frequenz-Taste, um die eisenhaltige
Vibration ein-/auszuschalten.

= INHALT R a0
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Menu Einstellungen
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Navigation im Menii Einstellungen

Das Einstellungsmenti enthalt einstellbare Einstellungen in
Bezug auf den Detektor. Uber dieses Menii kinnen Sie Audio-
und andere Erkennungseinstellungen andern.

NAVIGATION IM MENU EINSTELLUNGEN

Das Einstellungsment kann van jedem Bildschirm
aus durch Drticken der Taste ,Einstellungen®
aufgerufen werden.

Bei jedem Drlicken der Einstellungstaste wird von links

nach rechts zur nachsten Einstellung im Einstellungsmenii
gescrollt. Nach der letzten Einstellung kehrt der Detektor zum
Detektorbildschirm zurtick. Driicken Sie die Einstellungstaste
erneut, um wieder von links zu scrollen.

T~~~ —

@ £ ) ol €4 Y% b

Driicken Sie entweder die Suchmodus-Taste oder die
Pinpoint/Erkennen-Taste im Einstellungsmeni, um zum
Detektorbildschirm zurlickzukehren.

Das Einstellungsmen speichert die zuletzt aufgerufene
Einstellung und kehrt beim néchsten Driicken der
Einstellungstaste zu dieser Einstellung zurlick.

ZUGRIFF AUF ERWEITERTE
EINSTELLUNGEN

1. Dricken Sie die Taste ,Einstellungen®, um zu einer
beliehbigen Einstellung der obersten Ebene zu navigieren,
die eine erweiterte Einstellung hat.

2. Dricken Sie lange (2 Sekunden) auf die Taste
,Einstellungen®, um die erweiterten Einstellungen
auszuwahlen, die durch eine Linie unter dem Symboal
angezeigt werden.

<€) » ) » )

2 Sekunden

3. Um zur obersten Einstellung zurtickzukehren, driicken Sie
lange (2 Sekunden) auf die taste ,Einstellungen®.

Das Einstellungsmeni merkt sich, ob zuletzt auf eine
erweiterte Einstellung zugegriffen wurde, und bringt Sie
beim nachsten Dricken der Taste ,Einstellungen” zu dieser
Einstellung zurtick.

i= INHALT
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Detektoren kénnen durch elektrische
Interferenzen von Stromleitungen, elektrischen

Rauschunterdriickung
Geraten oder anderen in der Nahe betriebenen

Detektoren verrauscht werden. Der

Detektor interpretiert diese Interferenz als inkonsistente,
unregelmaBige Erkennungen.

Mit der Rauschunterdriickung-Einstellung kénnen Sie den
Rauschunterdriickung-Kanal &ndern. Dadurch wird die
Sendefrequenz des Detektors geringfligig verschoben, damit
sie weniger auf die Quelle des Rauschens anspricht.

Die Rauschunterdriickung wirkt sich sowohl auf den
Gerauschpegel der akustischen Erkennung als auch auf die
Leistung der Ortung aus.

Die Rauschunterdriickung-Einstellung hat 19 Kanale mit
einem Bereich von -9 his 9. Es hat eine Standardeinstellung
von O [Null] fur alle Suchmodus-Suchprofile.

Die Anpassung der Rauschunterdriickung erfolgt lokal; nur
das aktuelle Suchmodus-Suchprofil ist von Anderungen an
dieser Einstellung betroffen.

Die Rauschunterdriickung sollte immer dann
durchgefiihrt werden, wenn die Frequenzeinstellung
geandert wird.

i= INHALT

AUTOMATISCHE
RAUSCHUNTERDRUCKUNG

Die automatische Rauschunterdriickung scannt und hort
jeden Frequenzkanal automatisch ab und wahlt dann den mit
den geringsten Stérungen aus.

1. Halten Sie die Spule fest und vom Boden weg.

2. Driicken Sie die Taste ,Einstellungen®, um zur Einstellung
,Rausunterdriickung” zu navigieren.

e

3. Drlcken Sie entweder die Taste Akzeptieren/
Ablehnen oder die Taste Minus (-] oder Plus (+], um die
automatische Rauschunterdriickung zu starten.

2/©/0

4. Der Fortschritt der automatischen Rauschunterdriickung
wird auf der Diskriminierungsskala und durch eine Reihe
aufsteigender Téne angezeigt.

Wenn dieser Vorgang abgeschlassen ist (nach ca. 8
Sekunden), erscheint der automatisch gewéhlte Kanal auf
der Ziel-ID-Anzeige und es ertdnen drei Bestatigungstone.

Hinweis: Die automatische Rauschunterdriickung
wahlt zwar anhand verschiedener Kriterien den
Jeisesten” Kanal aus, doch kann der ausgewahlte
Kanal immer noch ein gewisses hérbares Rauschen
aufweisen.

Um zu versuchen, das Rauschen weiter zu reduzieren,
sollten Sie die Empfindlichkeit anpassen.

MINELAB




Bodenabgleich

‘ Die Bodenausgleichseinstellung kalibriert den AUTOMATISCHER BODENABGLEICH

Detektor auf den lokalen Boden, um die durch die
‘ Mineralisierung verursachten falschen Signale zu
gliminieren.

Der automatische Bodenabgleich bestimmt automatisch die
beste Bodenabgleichseinstellung, der Vorgang muss jedoch

vom Benutzer initiiert werden.
Die Bodenabgleichseinstellung hat einen Bereich von -9 his

99, mit einem Standardwert von O [Null] fur alle Suchprofile Die Verwendung des automatischen Bodenabgleichs ist die
im Park-. Feld- und Strand-Modus. empfohlene Bodenabgleichsmethaode.

1. Drlcken Sie die Taste ,Einstellungen®, um zur Einstellung
,Bodenabgleich® zu navigieren.

Die Verfolgung des permanentent Bodenahgleichs wird
empfohlen, wenn Sie in Salzwasser an Strandorten suchen. Es

kann auch nitzlich sein, um mineralisierte oder variable Btden ‘
im Park- und Feld-Modus zu erkennen. @ > [y

Die Anpassung des Bodenabgleichs erfolgt lokal; nur das
aktuelle Suchmodus-Suchprofil ist von Anderungen an dieser
Einstellung betroffen.

2. Driicken und halten die Schaltflache Akzeptieren/
Ablehnen wahrend des gesamten Vorgangs des
automatischen Bodenabgleichs.

Die Standardeinstellung fiir den Bodenabgleich von O Das permanenter Bodenabgleichs-Symbol auf dem LCD
[Null] wird fiir den Park-, Feld- und Strand-Modus beginnt schnell zu blinken.
empfohlen, da diese Standorte normalerweise eine geringe
Mineralisierung aufweisen. @ > lVV\'
Wenn der Boden jedoch viele Rauschsignale erzeugt (und/ Gl
oder der Empfindlichkeitsstufe sehr niedrig eingestellt ist), 3. Heben und senken Sie die Spule wiederholt Gber einer
wird die Verwendung des automatischen Bodenabg|eich5 freien BUdEnﬂéChB, die keine Ziele enthalt. Beobachten
empfohlen. Sie, wie sich die Bodenabgleichszahl dynamisch auf der

Ziel-ID-Anzeige aktualisiert, wenn der Ton als Reaktion auf

Wenn der automatische Bodenabgleich das den Boden abnimmt.

Bodenrauschen nicht stark reduziert (aufgrund von stark

mineralisierten Boden oder hohem Salzgehalt), wiederhalen Die Reaktion wird stabilisiert, wenn sich der Wert in der
Sie den automatischen Bodenahgleich, indem Sie die Ziel-ID-Anzeige auf eine Zahl einpendelt, und die horbare
Spule von einer Seite zur anderen schwenken, anstatt die Reaktion wird minimiert.

Standardauf- und -abbewegung durchzufiihren.

\

4. Lassen Sie die Akzeptieren/Ablehnen-Taste los.

= INHALT R Y.
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BDdenabQIEiCh [Fortsetzung)

MANUELLER BODENABGLEICH PERMANENTER BODENABGLEICH
Der Bodenabgleich kann manuell angepasst werden, bis die Wenn der permanente Bodenabhgleich aktiv ist, passt
minimale Menge an Bodensignal vorhanden ist. der Detektor den Bodenabgleich wahrend der Erkennung

kontinuierlich automatisch an. Dadurch wird sichergestellt,

1. Drlcken Sie die Taste ,Einstellungen®, um zur Einstellun o o i
2 g dass der Bodenabgleich immer richtig eingestellt ist.

,Bodenabgleich” zu navigieren.

@ > t‘ Die Verfolgung des permanenten Bodenabgleichs

kann nUtzlich sein, um im Strand-Modus 2 in

2. Heben und senken Sie die Spule wiederholt tber einer Salzwasser (Spule eingetaucht) zu erkennen.

freien Bodenflache, die keine Ziele enthalt.
Driicken Sie die Taste ,Einstellungen®, um zur Einstellung
,Bodenabgleich” zu navigieren.

&£

\
4. Dricken Sie die Taste Akzeptieren/Ablehnen, um die
Verfolgung des permanenten Bodenabgleichs ein- oder
auszuschalten.
Hdéren Sie sich die Audioantwort an, um das Ergebnis des
Bodenabgleichs zu interpretieren; Ein niedriger Ton zeigt

an, dass Sie den Bodenabgleichswert erhdhen sollten, und
ein hoher Ton zeigt an, dass Sie ihn verringern sollten.

Wenn die Verfolgung des permanenten Bodenabgleichs
eingeschaltet ist, erscheint die Verfolgungsanzeige auf
dem LCD und der permanente Bodenabgleich verfolgt
3. Drlcken Sie die Tasten Minus (-] und Plus (+), um den automatisch im Hintergrund.

Bodenabgleichswert manuell zu &ndern, bis die minimale

Menge an Bodensignal zu héren ist. Der manuelle

Bodenabgleichswert wird auf der Ziel-ID-Anzeige

angezeigt.

/0
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LAUTSTARKE EINSTELLEN

Die Lautstérkeanpassung andert die Lautstarke
‘))) aller Detektor-Audiosignale, einschlieBlich der
Erkennungssignale, des Schwellentons und der
Bestéatigungstone.

Anderungen an der Lautstérkenregelung sind global.

Die Lautstarkenregelung hat einen Bereich von O his 25 mit
einer Standardeinstellung von 20.

Wenn die Lautstarkenregelung auf O eingestellt ist, ist der
gesamte Ton stummgeschaltet (Aus).

EINSTELLUNG DER LAUTSTARKE

1. Drtcken Sie die Taste ,Einstellungen®, um zur Einstellung
,Lautstarkenregelung” zu navigieren.

Q>

2. Verwenden Sie die Tasten Minus (-] oder Plus (+], um die
Lautstérke auf ein angenehmes Niveau zu verringern oder
zu erhdhen, und achten Sie darauf, dass laute Signale
(nahe oder groBe Ziele) lhre Ohren nicht verletzen.

/0
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Tonhohe [Erweiterte Einstellungen)

Mit Tonhthe kénnen Sie den Lautstarkepegel fir PASSEN SIE DIE T[]NH[jHE AN
die eisenhaltigen Tonregionen einstellen. Dies
ist eine groBartige Funktion bei der Suche in

eisenhaltigen Gehieten.

L)

StandardmaRBig ist die Tonhthe niedriger als die Lautstérke
der leitfahigen Tone, um nicht eisenhaltige Erkennungen
von eisenhaltigen Erkennungen abzuheben. Der genaue
Standardwert variiert je nach Suchmaodus.

Wahlen Sie vor dem Anpassen der Tonhdhe |hre
bevorzugte Zieltoneinstellung aus (Buchseite 29).

Dies liegt daran, dass Anderungen an der Tonhahe
nur flr die aktive Objektton-Einstellungen gelten.

Dricken Sie die Taste ,Einstellungen®, um zur Einstellung

Die Einstellung der Tonhhe erfolgt lokal; nur das aktuelle ) « -
,Lautstérkenregelung” zu navigieren.

Suchmodus-Suchprofil ist von Anderungen an dieser

Einstellung betroffen.

Tonhohe ist nicht verflgbar, wenn Zielton auf 1 Ton

eingestellt ist.

{ [ }]
[ ][] |
L—»Lf 1x Leitfahige Region 4"
1 x eisenhaltige
Region (FE)
o
[y

i

L)

([}
[ [ [ [ | | | |
L—OL* 5 x Leitféhige Region —>‘
1x eisenhaltige
Region (FE)
=)
=
<)

Einstellungshbildschirm far
die Tonhthe, wenn Zielton
auf 2 eingestellt ist. Die
Diskriminierungsskala ist in 2
Bereiche unterteilt.

i= INHALT

Einstellungshildschirm fir
die Tonhthe, wenn Zielton
auf 5 eingestellt ist. Die
Diskriminierungsskala ist in 5
Bereiche unterteilt.

\\

>

Driicken Sie lange (2 Sekunden] auf die Taste
,Einstellungen®, um die erweiterten Einstellungen fur die
TonhBhe auszuwahlen.

<€) » ) » )

(2 Sekunden)

. 11“ erscheint auf der Frequenzanzeige und die

Segmente der eisenhaltigen Tonregionen auf der
Diskriminationsskala blinken langsam. Driicken Sie die
Taste Minus (-] oder Plus (+), um die Lautstéarke der
eisenhaltigen Tonregionen einzustellen.

/0

An schmutzigen oder eisenhaltigen Orten sollten Sie

die Tonhthe (eisenhaltige Tone) so einstellen, dass sie
viel leiser als die Gesamtlautstérke sind, ohne dass sie
jedoch unhérbar werden. Auf diese Weise kénnen Sie héren,
wie viel eisenhaltiger Schrott erkannt wird. Wenn Sie viel
eisenhaltigen Schrott héren, suchen Sie langsamer, damit
Sie die gewlinschten Ziele nicht verfehlen. Wenn Sie sehr
wenig eisenhaltigen Schrott héren, kbnnen Sie schneller
suchen.
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Lautstarke-Profil

Ein Schwellenton ist ein konstanter
‘ "l Hintergrundton, der nltzlich ist, um schwache
Zielantworten zu hdren. Passen Sie die
Schwellenwertton-Einstellung an, um die Lautstéarke des
Schwellentons festzulegen, oder schalten Sie ihn aus.

Anderungen des Schwellenwerttons sind global.

Die Schwellenwertton-Einstellung hat einen Bereich von O bis
25 mit einer Standardeinstellung von O (Aus]).

PASSEN SIE DEN SCHWELLENWERT AN

1. Dricken Sie die Taste Einstellungen, um zum
Schwellenwertton zu navigieren.

S«

2. Verwenden Sie die Tasten Minus (-] oder Plus (+], um
den Schwellenwert einzustellen. Die Anpassung wird
sofort wirksam, htren Sie sich also den Ton an, um lhren
bevorzugten Pegel auszuwahlen.

/0
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,REFERENZ“-SCHWELLENTON

Ein ,Referenz“-Schwellenwert ist ein einfacher kontinuierlicher
Hintergrundton, der erlischt, wenn eine zurlickgewiesene Ziel-
ID erkannt wird.

Ohne einen Referenzschwellenwert wirde ein abgelehntes Ziel
schweigen, und Sie wiirden nicht auf die Existenz des Ziels
aufmerksam gemacht.

An typischen Orten zum Aufsplren von Schatzen, an denen
sich oft eine groBe Menge Schrott im Boden befindet, kann
eine standige Audioaustastung stérend sein, daher wird die
Verwendung einer Schwellenwertton-Einstellung von O (Aus)
empfohlen, es sei denn, Sie mdchten eine Audioaustastung
héren.

SCHWELLENWERT AUSBLENDUNG

Wenn eine zuriickgewiesene |0 erkannt wird, wird der
Schwellenton ,leer” (wird stumm), um anzuzeigen, dass sich
ein zurlickgewiesenes Ziel unter der Spule befindet.

Wenn der Schwellenwertton auf 0 (Aus) eingestellt ist, hdren
Sie die Ausblendung der zuriickgewiesenen I0s nicht.

Gerduschpegel

,Ausgeblendete
Erkennung® (kein Ton)

<

Ziel mit abgelehnter 1D

Schwellenwertton

<«

Zeit »

Ziel mit akzeptierter ID
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Objekttone

Die Zieltoneinstellung steuert die Anzahl der
verschiedenen Tone, die Sie fir verschiedene
Arten van Zielen horen.

<

Objektton ermoglicht es lhnen, den Ziel-ID-Bereich in separate
Tonregionen zu unterteilen. Daher kdnnen Sie mehr oder
weniger Zielinformationen hoéren.

Die Objekttdne-Einstellung hat die Optionen 1, 2, 5, Alle Téne
(At) und Tiefe (dP).

Die Einstellung des Ohjekttons erfolgt lokal; nur das aktuelle
Suchmaodus-Suchprofil ist van Anderungen an dieser
Einstellung betroffen.

Auswabhlen einer Objektton-Einstellung

1Ton
Zielantworten geben lange und kurze Pieptdne mit der
gleichen Tonh6he aus, unabhangig von ihrer Ziel-1D.

2 und 5 Tdne
Zielantworten geben je nach Ziel-ID lange und kurze Piepttne
in 2 oder 5 verschiedenen Tonh&hen aus.

Alle Tone (At)
Zielantworten geben lange und kurze Pieptne mit
unterschiedlicher Tonhahe fiir jede Ziel-ID aus.

Tiefe (dP)

Zielwiedergabeton variieren in Tonhdhe und Lautstarke
proportional zur Zielsignalstarke. Die Lautstarke aller Ziele
nimmt proportional zur Zielsignalstarke zu, daher klingen
groBe oder flache Ziele lauter als kleine oder tiefe Ziele.

Leitféhige Ziele nehmen in der Tonhthe zu, und eisenhaltige
Ziele haben eine konstante niedrige Tanhthe.

Lauter, Lauter, Leiser Quiet,
sehr hoher Lauter, eisenhalti-  Sehr leiser eisenhalti- ferrous
Ton hoher Ton ger Ton tiefer Ton ger Ton tone

S

Flache oder groBe Ziele geben
ein stérkeres Signal ab

Kleine oder tiefe Ziele geben ein

schwécheres Signal ab

o/
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Andern Sie die Anzahl der Zieltone

1. Drlcken Sie die Taste ,Einstellungen®, um zu Zielton zu
navigieren.

>

2. Verwenden Sie die Tasten Minus (-) und Plus (+), um die
neue Zieltoneinstellung auszuwahlen: 1, 2, 5, Alle Tone (At)
oder Tiefe (dP].

/0

Die Einstellung ist auf der Ziel-ID-Nummer angegeben.

i 2 S5 Rt dP

1Ton 2 Téne 5 Téne Alle Téne Tiefe

Objekttone-Anhéangigkeiten

Wenn die Objektton-Einstellung gedndert wird, &ndern sich
auch die Optionen fir die folgenden erweiterten Einstellungen:

= Tonhthe
= Tonbruch

Aus diesem Grund empfehlen wir, lhre Objektténe-Einstellung
auszuwahlen, bevor Sie mit der Anpassung der Tonlautstarke-
und Tonbrucheinstellungen beginnen.

—

€— %
=
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Akzeptieren/Ablehnen

Sie kénnen lhre eigenen Unterscheidungsmuster
erstellen, um bestimmte Zieltypen zu erkennen
oder zu ignorieren, sodass Sie mehr Schatze und
weniger Schrott ausgraben kénnen.

4

Die Diskriminierungsskala besteht aus 30 einzelnen
Segmenten, die den 119 Ziel-IDs entsprechen. Jedes Segment
représentiert 4 Ziel-10s (Buchseite 34].

Segmente kdnnen ein-/ausgeschaltet werden, um Ziele
entweder zu erkennen (akzeptieren) oder zu ignorieren
(abzulehnen). Alle Ziel-1Ds, die eingeschaltet sind, werden
akzeptiert und alle Ziel-IDs, die ausgeschaltet sind, werden
abgelehnt.

Diskriminierungsmuster sind lokal, nur das aktuelle
Suchmoduspraofil-Biskriminierungsmuster wird geéndert.

ERSTELLEN EINES
DISKRIMINIERUNGSMUSTERS

Navigieren Sie zur Einstellung Akzeptieren/Ablehnen.

@>/x

2. Navigieren Sie mit den Tasten Minus (-] und Plus (+) zum
Diskriminierungssegment, das Sie andern mochten.

/0

3. Das ausgewahlte Unterscheidungssegment blinkt
langsam und die Ziel-ID-Nummer der héchsten ID, die
durch dieses Segment reprasentiert wird, wird angezeigt.
Beispielsweise stellt das sechste Segment von links die
Ziel-1Ds 1 bis 4 dar, sodass eine 4 auf der Ziel-ID-Anzeige
angezeigt wird. Drlicken Sie die Taste Akzeptieren/
Ablehnen, um das Segment ein- oder auszuschalten.

%

4. Navigieren Sie weiter entlang der Diskriminationsskala
und schalten Sie Segment mithilfe der Schaltflache
Akzeptieren/Ablehnen ein/aus, bis Sie lhr
Diskriminationsmuster erstellt haben.

i= INHALT
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AKZEPTIEREN/ABLEHNEN VON ZIELEN
BEI ERKENNUNG

Ein Ziel kann bei Erkennung zurlickgewiesen werden, wenn
die entsprechende Ziel-ID derzeit im Diskriminierungsmuster
eingeschaltet ist.

Wenn derzeit eine Ziel-ID akzeptiert wird und eine Erkennung
erfolgt, ertdnt eine Audioantwort, das Ziel-ID-Segment blinkt
und die Ziel-ID-Nummer wird angezeigt.

Um ein erkanntes Ziel abzulehnen, driicken Sie die Taste
Akzeptieren/Ablehnen.

D

Ziele mit dieser Ziel-ID werden nun zuriickgewiesen und nicht gehort.

Das zuletzt abgelehnte Ziel kann sofort wieder akzeptiert
werden, indem Sie erneut auf die Taste Akzeptieren/Ablehnen
driicken, solange zuvar keine andere Erkennung erfolgt.

e ————— e e T

-—, -,
u v
1 e e
I ’

1 a= =
6 nkHz

Beispiel, das die Erkennung eines akzeptierten nicht eisenhaltigen Ziels
mit einer Ziel-ID van 32 zeigt. Segment 13 auf der Diskriminierungsskala
blinkt, da dieses Segment die Ziel-IDs 29 his 32 darstellt.

Das Akzeptieren einer abhgelehnten Zziel-1D ist nicht direkt vom
Detektorbildschirm aus moglich. Abgelehnte Ziel-IDs miissen
erneut akzeptiert werden, indem das Unterscheidungsmuster
Uber die Einstellung ,Akzeptieren/Ablehnen” im Meni
,Einstellungen” angepasst wird.

ALLE METALLE

Alle Metalle werden standardméaBig jedes Mal ausgeschaltet,
wenn der Detektor eingeschaltet wird.

Wenn ,Alle Metalle” aktiviert ist, wird das aktuelle
Diskriminationsmuster deaktiviert, sodass alle Metallobjekte
erkannt werden.

Schalten Sie All Metal ein/aus, indem Sie die Alle
Metalle-Taste driicken.
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Tonbruch (Erweiterte Einstellung)

den Punkt, an dem Eisentdne auftreten, manuell

J/ Mit dieser erweiterten Einstellung kdnnen Sie PASSEN SIE DEN TONBRUCH AN
X

— Steuerr?. Ein Anvyendungsbgsple! daftr '?’t Wahlen Sie vor dem Anpassen von Tonbruch lhre
Koks, el.n ungrwunschtes nicht e|.senha|t|g.es bevorzugte Zieltoneinstellung (Buchseite 29).
,Schadlingsziel”, das normalerweise eine Ziel-1D )
von 1 ader 2 hat, abwohl es his zu 4 gehen kann. Dies liegt daran, dass Anderungen an Tonbruch nur

) ) fOr die aktive Objektton-Einstellung gelten.
Durch Verschieben des Eisen-Tonbruchpunkts auf 4

(Segment B auf der Diskriminierungsskala) wird Koks in den

eisenhaltigen Bereich verschoben und gibt nun eine Eisen- X-TERRA PRO ermdglicht die Einstellung des

Reaktion. Beachten Sie jedoch, dass einige Ziele mit geringer Eisenbruchpunkts.

L?'tfah'gl_(eltjet_Zt eIl R Ll A L U gele g ot ies 1. Navigieren Sie zur Einstellung Akzeptieren/Ablehnen.
eisenhaltiges Ziel geben.

StandardmaBig sind die Ziel-IDs -19 bis -4 als Eisen flr den @ > %‘

Park- und Feld-Maodus und -19 his O als Eisen fur den Strand-

Modus eingestellt. 2. Dricken Sie lange (2 Sekunden] auf die Taste

,Einstellungen®, um die erweiterte Einstellung

Die Tonbruch-Einstellung ist lokal; nur das aktuelle .
,Jonunterbrechung* auszuwahlen.

Suchmodusprofil ist von Anderungen an dieser erweiterten

Einstellung betroffen. %‘ > @ > %‘

Tonbruch ist nicht verfiighar, wenn Zieltone auf 1 Ton (2 Sekunden)

eingestellt ist. 3. t1“erscheint auf der Frequenzanzeige. Die Ziel-ID-
Nummer zeigt den aktuellen Wert des Eisenton-
Grenzwerts (z. B. 0) und das entsprechende
Diskriminierungssegment blinkt langsam.

4. Navigieren Sie mit den Tasten Minus (=) und Plus (+] zum
Diskriminationssegment, das Sie als Tonbruchspunkt fur
den Eisenton verwenden mdchten.

/0
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Wiederherstellungsgeschwindigkeit

«l= Die Einstellung ,Wiederherstellungsgeschwindig-
keit” andert, wie schnell der Detektor von der
Erkennung eines Ziels auf die Erkennung eines

anderen Ziels reagiert.

Durch Erhthen der Wiederherstellungsgeschwindigkeit kann
der Detektor besser zwischen mehreren nahe beieinander
liegenden Zielen unterscheiden. Dies hilft in Bereichen mit
hohem Schrottanteil beim Auffinden kleinerer gewlinschter
Ziele unter groBerem Eisenabfall.

X-TERRA PRO hat 3 Zielwiederherstellungsgeschwindigkeits-
einstellungen.

Die Anpassung der Wiederherstellungsgeschwindigkeit
erfolgt lokal; nur das aktuelle Suchmodus-Suchprofil ist von
Anderungen an dieser Einstellung betroffen.

Wahrend die Verwendung einer hdheren Zielwiederherstellungs-
geschwindigkeit die Fahigkeit des Detektors verbessern kann,
schwierige Ziele zu finden, flhrt dies auch zu einer verringerten
Ziel-ID-Genauigkeit und einer geringeren Erkennungstiefe.

gadr S

Niedrige Wiederherstellungs- Die ,gute” Reaktion auf
geschwindigkeit nicht eisenhaltige Ziele

wird durch die ,schlechte”
Reaktion auf eisenhaltige
Ziele maskiert.

Mittlere Wiederherstellungs-
geschwindigkeit

Die ,gute” Reaktion auf nicht
eisenhaltige Ziele wird teil-
weise durch die ,schlechte”

Reaktion auf eisenhaltige
Ziele maskiert.

‘

Hohe Wiederherstellungs-
geschwindigkeit Beide Zielwiedergab-
etdne sind deutlich zu

héren

A
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WIEDERHERSTELLUNGSGESCHWINDIG-
KEIT ANPASSEN

Wenn Sie die Wiederherstellungsgeschwindigkeit zum ersten
Mal anpassen, legen Sie einige Ziele nahe beieinander,

um zu testen, wie der Detektor mit unterschiedlichen
Wiederherstellungsgeschwindigkeitseinstellungen reagiert.

1. Drlcken Sie die Taste ,Einstellungen®, um zur Einstellung
,Wiederherstellungsgeschwindigkeit” zu navigieren.
TN

2. Verwenden Sie die Tasten Minus (-) und Plus (+], um die

Wiederherstellungsgeschwindigkeit zu verringern oder zu
erh6hen. Anpassungen werden automatisch gespeichert.

/0

SCHWINGRATE

Eine gute allgemeine Schwingrate liegt bei etwa 2 his 3
Sekunden von rechts nach links nach rechts. Eine hthere
Wiederherstellungsgeschwindigkeit ermoglicht es Ihnen
im Allgemeinen, schneller zu schwingen, chne viele Ziele zu
verfehlen.

Eine hohere Wiederherstellungsgeschwindigkeit bei gleicher
Schwingrate hilft, Bodenrauschen zu unterdriicken, verringert
jedoch auch die Erkennungstiefe.

Wenn Sie am Strand oder bei der Ortung unter Wasser
starke Bodengerausche wahrnehmen, versuchen Sig, die
Wiederherstellungsgeschwindigkeit zu erhéhen, um die
Gerdusche zu reduzieren.

Eine niedrigere Wiederherstellungsgeschwindigkeit bei
gleicher Schwingrate erhoht die Erkennungstiefe, kann
jedoch das Rauschen erhéhen.

Variieren Sie sowohl die Wiederherstellungsgeschwindigkeit
als auch die Schwingrate kann dazu beitragen,
Grundrauschen zu minimieren.
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Zielidentifikation, Pinpointing
und Wiederherstellung
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Zielidentifikation

OBJEKTIDENTIFIKATIONSNUMMER

Objektidentifikationsnummer (Ziel-1D) reichen von -19 his 99,
wobei eisenhaltige (Eisen) Ziele von -19 his O reichen.

Wenn ein Ziel erkannt wird, wird es als Zahl dargestellt,

die im Feld Objektidentifikationsnummer auf dem Display
erscheint. Sie zeigt an, ob das Objekt eisenhaltig oder nicht
eisenhaltig ist und ermdglicht so eine schnelle und einfache
Identifizierung.

Beispielsweise hat ein US-Viertel eine Ziel-ID von 89. Dies
bedeutet, dass jedes Mal, wenn ein Ziel mit einer ID von 89
erkannt wird, eine gute Chance hesteht, dass es sich um ein
US-Viertel handelt.

e P P e Pt et

Eine Ziel-ID-Nummer wird angezeigt, wenn ein Ziel erkannt wird. Dieses
Beispiel zeigt die Erkennung eines flachen US-Viertels. Das entsprechende
Ziel-1D-Segment blinkt bei Erkennung (blinkendes Segment grau dargestellt).

Die zuletzt erkannte Ziel-ID bleibt fiinf Sekunden lang auf dem
Display oder his ein anderes Ziel erkannt wird.

Hinweis: Einige nicht eisenhaltige Ziele zeigen eine negative
ID an, wenn sich ein benachbartes eisenhaltiges Ziel befindet.

i= INHALT

Wenn keine Erkennung erfolgt oder der Detektor (ber ein Ziel
fahrt, das er zurtickweist, zeigt das Display zwei grof3e Striche.

Zwei groBe Striche im Feld Objektidentifikationsnummer,
wenn keine Erkennung erfolgt.

DISKRIMINIERUNGSSKALA

Die Diskriminierungsskala entspricht den 119 Ziel-I0s, wobei
jedes Segment 4 Ziel-1Ds darstellt. Akzeptierte (erkannte)
Ziele werden als sichtbare Segmente angezeigt und blinken,
wenn ein Ziel mit dieser 1D erkannt wird. Abgelehnte [nicht
erkannte oder ,ausgeblendete) Ziele werden ausgeschaltet.

Diskriminierungssegmente werden aktiviert (akzeptiert)
oder deaktiviert (abgelehnt), um Diskriminierungsmuster zu
erstellen.

Sie kdnnen zwischen gewinschten und unerwiinschten
Zielen unterscheiden, die entlang der Diskriminierungsskala
erscheinen. Daher horen Sie nur Zielsignale von denen, die Sie
finden mdchten, und unerwiinschte Ziele werden ignoriert.

Sie kdnnen dies mit den folgenden Methoden tun:

= Akzeptieren/Ablehnen erkannter Ziele bei der
Erkennung mit der Schaltflache Akzeptieren/Ablehnen
(Buchseite 30).

= Erstellen eines Diskriminierungsmusters (ber Akzeptieren/
Ablehnen im Einstellungsment (Buchseite 30).
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Pinpoint

Die Ortung hilft hnen, den Standort eines vergrabenen Ziels
schnell einzugrenzen, sodass Sie vor dem Graben dessen
genaue Pasition bestimmen kénnen.

Die Ortung kann auf zwei verschiedene Arten erfolgen:

= Mit der Pinpoint-Funktion (siehe "Lokalisieren Sie ein Ziel
im Pinpoint-Modus" Auf Seite 35)

= Mithilfe einer manuellen Ortungstechnik (siehe
"Lokalisieren Sie ein Ziel manuell" Auf Seite 36)

Der Unterschied in Ton und Lautstarke hilft dabei, die Position

und Tiefe des Ziels zu identifizieren.

45
o
o= Dieses Ziel erzeugt
einen lauten hohen Ton
2
=
Dieses Ziel erzeugt
einen leisen tiefen Ton
z
-
Q
v=
VOLUMEN
Leise Laut Leise

PINPOINT-MODUS-VISUALISIERUNG

Wenn der Pinpoint-Modus eingeschaltet ist, wird das
Diskriminationsmuster vortbergehend deaktiviert (d. h. Alle
Metalle ist aktiviert). Der Pinpoint-Modus schaltet auch die
Bewegungserkennung aus, sodass Zielsignale auch dann
auftreten, wenn die Spule stationar ist.

Wenn sich die Mittellinie der Spule dem Ziel nahert, fillen sich

Diskriminierungssegmente von auBBen nach innen. Wenn alle
Diskriminierungssegmente eingeschaltet sind, befindet sich
das Ziel direkt unter der Mittellinie der Spule.

i) D
IRNRERERNE JNNNNENENR ENERNRNERERRRRRNRNRNNNERERENER
— — ————
| |
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Stérkstes Zielsignal: Alle
Diskriminierungssegmente sind

Schwaches/auBermittiges Zielsignal:
Weniger Diskriminierungssegmente
sind eingeschaltet. Das Ziel befindet
sich néher an der AuBenseite der Spule.

INHALT

eingeschaltet. Das Ziel befindet sich
direkt unter der Mittellinie der Spule.

LOKALISIEREN SIE EIN ZIEL IM
PINPOINT-MODUS

1. Halten Sie die Spule von der ungeféhren Zielposition

39

entfernt und driicken Sie dann einmal die Pinpoint-Taste,
um den Pinpoint-Modus einzuschalten. Das Fadenkreuz
der Pinpoint-Anzeige erscheint auf dem Display.

7, -
-

2. Halten Sie die Spule parallel zum Boden und streichen
Sie zwei- oder dreimal langsam Uber den Zielort. Dadurch
wird die Pinpoint-Funktion flr genauere, punktgenaue
Audioantworten kalibriert.

3. Lokalisieren Sie die Mitte des Ziels, indem Sie auf
das lauteste Signal achten und/oder die Pinpoint-
Visualisierung auf dem Display becbachten.

Hinweis: Die Pinpoint-Funktion maskiert den
Zielwiedergabeton schrittweise, indem sie die
Empfindlichkeit mit jedem Durchlauf verringert, bis nur
noch ein sehr schmaler Zielwiedergabeton Ubrig bleibt.

4. Wenn alle Segmente auf der Diskriminationsskala
eingeschaltet sind, befindet sich das Ziel unter der Mitte
der Spule.

Wenn Sie Schwierigkeiten haben, das Ziel zu lokalisieren, oder
wenn der Detektor zu laut wird, wenn Pinpoint eingeschaltet
ist, schalten Sie Pinpoint aus und kehren Sie dann zu Schritt 1
zurick und wiederholen Sie das Pinpoint-Verfahren.
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Pinpoint [Fortsetzung]

LOKALISIEREN SIE EIN ZIEL MANUELL

Es ist mdglich, ein Ziel erfolgreich zu lokalisieren, ohne
Pinpoint zu verwenden, dies erfordert jedoch Ubung. Diese
Methode kann erforderlich sein, wenn ein gewlinschtes Ziel
von Schrott umgeben ist.

1. Bewegen Sie die Spule langsam Uber den Zielort, wobei Sie
die Spule parallel zum Boden halten.

2. Lokalisieren Sie die Mitte des Ziels, indem Sie auf die
lauteste Antwort des Zielsignals achten.

3. Merken Sie sich die Pasition oder markieren Sie mit lhrem
Schuh oder einem Grabwerkzeug eine Linie auf dem Boden.

4. Gehen Sie zur Seite, damit Sie die Spule im rechten Winkel zu
lhrer urspriinglichen Richtung Gber das Ziel fiihren kénnen.

5. Wiederholen Sie die Schritte 1und 3 von Ihrer neuen
Position aus. Das Ziel befindet sich dort, wo sich die
beiden imaginéren Linien kreuzen.

@3

Machen Sie eine Linie, wo das Piep!
starkste Signal zu héren ist.

Stellen Sie sich rechtwinklig
zu lhrer Ausgangspasition und
wiederholen Sie den Vorgang.

Piep!

Der Schnittpunkt der beiden
Linien markiert die genaue
Pasition des Ziels.

i= INHALT
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Kopfhorer,
Batterien & Aufladen
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Kabellose Kopfhorer

KOMPATIBILITAT

X-TERRA PRO muss mit kompatiblen kabellosen Minelab-
Kopfhorern mit niedriger Latenz verwendet werden, die als
Zubehdr erhaltlich sind. ML 85-Kopfharer werden empfohlen
- besuchen Sie die Minelabh-Website, um alle kompatiblen
Optionen anzuzeigen.

Ausflhrliche Informationen zum Koppeln und zu anderen
Bedienelementen und Funktionen des Kopfhorers finden Sie
in der mit Ihrem Kopfhorer gelieferten Anleitung.

ML 85-Anweisungen kinnen auch unter heruntergeladen
werden www.minelab.com/support/downloads/product-
manuals-guides

Minelab ML 85 Drahtlose Kopfhorer

KABELLOSE KOPFHORER KOPPELN

1. Drlcken Sie lange (2 Sekunden) auf die Taste ,Drahtloses
Audio“ am Detektor, um in den Modus ,Kabellose
Kopplung® zu wechseln.

Die Taste ,Drahtloses Audio®.

2. Halten Sie die Multifunktionstaste (die mittlere Taste) am
Kopfhorer ML 85 gedriickt, bis die LED rot und blau blinkt.

3. lhre Kopfhérer verbinden sich automatisch - die
,Orahtloses Audio” -Anzeige am Detektor bleibt an und die
LED an den Kopfhorern blinkt alle 3 Sekunden einmal blau.

Wenn innerhalb von 5 Minuten keine Verbindung hergestellt
wird, schaltet sich ,Drahtloses Audio* automatisch aus.

INHALT
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SCHLIESSEN SIE ZUVOR GEKOPPELTE
KOPFHORER ERNEUT AN

Zuvor gekoppelte Kopfhorer verbinden sich automatisch
erneut.

1. Dricken Sie die ,Drahtloses Audio” -Taste, um drahtlos
ginzuschalten.

Die Taste ,Drahtloses Audio”.

2. Drlcken Sie die Multifunktionstaste (die mittlere Taste)
am Kopfhorer ML 85, um ihn einzuschalten.

3. Die Kopfhorer werden automatisch wieder verbunden.

DRAHTLOSE AUDIOANZEIGE

Die Anzeige ,Drahtloses Audio” erscheint auf dem Display,
wenn ,Orahtloses Audio” eingeschaltet ist. Es zeigt den
aktuellen ,Drahtloses Audio“-Verbhindungsstatus abhéngig von
seinem Anzeigestatus an.

) +

Schnelles Blinken: Der drahtlose Kopplungsmodus ist aktiviert
und sucht nach drahtlosen Kopfhérern in der Néhe.

Die ,Drahtloses Audio“-Anzeige

Leuchtet: Drahtlose Kopfhorer sind gekoppelt und verbunden.

Langsames Blinken: Es wird versucht, die Verbindung zu zuvor
gekoppelten Kopfhorern erneut herzustellen.
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Kabelgebundene Kopfhorer

Jeder standardmaBige 3,5-mm-Kopfhorer kann an X-TERRA
PRO angeschlossen werden, varausgesetzt, die Umspritzung
des Kopfhareranschlusses hat einen Durchmesser von
weniger als 9 mm. Wenn er groBer ist, passt der Stecker nicht
in die wasserdichte Buchse.

SCHLIESSEN SIE KABELGEBUNDENEN
KOPFHORER AN

1. Schrauben Sie die Kunststoff-Staubkappe von der Kopfhorer-
buchse auf der Riickseite des Control-Pods ab. Wenn sie fest
sitzen, kann es mit einer kleinen MUinze geltst werden.

2. Stecken Sie die Kopfhorer in die Kopfhérerbuchse.

¢ » Das Kopfharersymbol erscheint oben rechts auf dem
Detektor-LCD.

Wenn die Kopfhorer nicht verwendet werden,
vergewissern Sie sich, dass die wasserdichte
Staubschutzkappe auf der Rickseite des Control-
Pods fest eingeschraubt ist.

SCHLIESSEN SIE DIE WASSERDICHTEN
KOPFHORER AN

X-TERRA PRO ist wasserdicht und kann bis zu einer Tiefe von 5
Metern vollstandig eingetaucht werden.

Wasserdichte Minelab-Kopfhorer
mussen flr die Unterwasserortung
verwendet werden, da sie (ber einen
einzigartigen Anschluss verfligen, der
bei Verwendung mit lhrem X-TERRA PRO
eine wasserdichte Abdichtung bildet.

™ -

P

1. Schrauben Sie die Kunststoff-Staubkappe von der
Kopfhorerbuchse auf der Rickseite des Control-Pods ab. Bei
Bedarf kdnnen sie mit einer kleinen Miinze geldst werden.

2. Stellen Sie sicher, dass die Kopfhérerbuchse und der
Stecker trocken und frei von Sand, Staub und Schmutz sind.

3. Stecken Sie die Kapfhdrer in die Buchse auf der Rickseite
des Control-Pods.

4. Richten Sie den Sicherungsring vorsichtig Giber dem
Anschlussgewinde aus und schrauben Sie sie zusammen,
achten Sie dabei darauf, dass kein Gewinde Uberkreuzt wird.

¢ » Das Kopfharersymbol erscheint oben rechts auf dem
Detektor-LCD.

5. Ziehen Sie den Sicherungsring leicht an.
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UNTERTAUCHEN DER
KOPFHORERBUCHSE

Vergewissern Sie sich vor einer Unterwasserortung chne
Kopfharer immer, dass die wasserdichte Staubschutzkappe
fest auf der Kopfhorerbuchse sitzt.

Wahrend die nicht abgedeckte Kopfhorerbuchse wasserdicht
ist und untergetaucht werden kann, chne die interne
Elektronik des Detektors sofort zu beschéadigen, kann dies zu
Korrosion der Buchse und einer falschen Kopfhérererkennung
flhren.

Wenn die Kopfhorerbuchse untergetaucht wurde,
befolgen Sie alle Ratschlage, die in "Wartung des
Kopfhoreranschlusses" (Buchseite 48) aufgefihrt
sind.
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Akkus und Aufladen

INFORMATIONEN UND SICHERHEIT ZUM
LADEGERAT

X-TERRA PRO wird mit einem USB-Ladekabel mit
aufsteckbarem Magnetstecker geliefert.

Die Ladezeit von der vollstéandigen Entladung bis zu 100 %
betragt etwa 5 his B8 Stunden, wenn ein Ladegerat mit hoher
Kapazitat (> 2 A @ 5 V) verwendet wird. Eine Reihe von
Ladezubehtr kann separat erworben werden.

Jeder standardmaBige USB-Anschluss, der mit dem Aufladen
von USB-Akkus kompatibel ist, kann zum Aufladen lhres
Akkus verwendet werden, die Ladezeiten kdnnen jedoch
l&nger sein, wenn Sie Anschllisse oder Ladegerate mit
geringerer Leistung verwenden.

A VORSICHT: Laden Sie lhren Detektor mit
einem hochwertigen USB-Ladegerat mit einer
Mindestladekapazitat von > 2 A bei 5V auf. Es
besteht das Risiko eines Ausfalls des USB-
Ladegerats, wenn ein Ladegerat von geringer Qualitat
verwendet wird.

Achten Sie auf USB-Ladegeraten auf folgende
Markierungen:

& CE AL €D.

Intertek

A VORSICHT: Laden Sie den Detektor nur bei
Umgebungstemperaturen zwischen 0°C und +40°C.

A VORSICHT: Verwenden Sie den Detektor NICHT
unter Wasser, wahrend er geladen wird oder wenn er
an eine Powerbank angeschlossen ist.

0 HINWEIS: Minelab-Metalldetektoren und -Zubehor
darfen nicht betrieben werden, wahrend sie an ein
Netzladegerat (Wechselstrom) angeschlossen sind.

@ Es wird empfohlen, mit einem voll aufgeladenen Akku
auf die Suche zu gehen. Die typische Akkulaufzeit
betragt ca. 16 Stunden.
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DEN AKKU AUFLADEN

Wenn der Detektor wahrend des Ladevorgangs eingeschaltet
ist, verlangert sich die Ladezeit.

1. Stecken Sie das mitgelieferte Ladekabel in einen
standardmaBigen USB-A-Anschluss mit Stromversorgung.

2. Verhinden Sie den Magnetstecker mit der
Ladeschnittstelle auf der Riickseite des Control-Pods.

3. Der Akku wird geladen. Um den Ladefortschritt
anzuzeigen, beziehen Sie sich entweder auf die
Ladestatus-LED (beim Laden bei ausgeschaltetem
Detektor) oder auf die Akkustandsanzeige in der
Statusleiste (beim Laden bei eingeschaltetem Detektor).

Ladestatus-LED

::.:2 Aufladen (blinkt)

@ \Voll aufgeladen (ein)
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Akkus und Aufladen (rortsetzung)

AKKUSTANDSANZEIGE
Die Akkustandsanzeige zeigt den aktuellen Akkustand an.

... Die Akkustandsanzeige (vollstédndig aufgeladener Zustand wird
angezeigt)

@ Der Detektor regelt die Akkuspannung so, dass die
Leistung des Detektors unabhangig vom Akkustand
konstant bleibt.

Automatische Abschaltung

der Fehlercode ,bF* auf der Ziel-ID-Anzeige. Der

b Wenn der Akkustand kritisch niedrig ist, erscheint
Detektor schaltet sich dann automatisch ab.

Siehe "Fehler bei kritisch niedrigem Akkustand" Auf
Seite 43 Schritte zur Behebung dieses Fehlers.

BETRIEB MIT EINER POWERBANK

VORSICHT: Der Detektor darf wahrend des
Ladevorgangs oder bei Anschluss an eine Powerbank
nicht unter Wasser verwendet werden.

Sie kdnnen lhren X-TERRA PRO Detektor verwenden, wahrend
er an eine traghare Powerbank angeschlossen ist. So knnen
Sie auch hei leerem Detektorakku weiter orten.

Verbinden Sie die Powerbank mit dem mitgelieferten USB-
Ladekabel mit lhrem Detektor und fahren Sie mit der Suche fort.

AKKUWARTUNG
Siehe "Akkuwartung" Auf Seite 48.
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Fehler &
Fehlerbehebung
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Fehlercodes

Einige Detektorfehler zeigen einen Fehlercode im

Feld Ziel-ID-Nummer an. Prabieren Sie die aufgefihrten
empfohlenen MaBnahmen aus, bevor Sie sich an ein
autarisiertes Servicecenter wenden.

FEHLER BEIM TRENNEN DER SPULE
E d Tronnen der Spul wit O

angezeigt.

Gehen Sie im Falle eines Spulentrennungsfehlers wie folgt vaor:

1. Uberpriifen Sie, ob der Spulenstecker richtig an der

Rickseite des Control-Pods angeschlossen ist.

Uberpriifen Sie das Spulenkabel auf Beschadigungen.

3. Prifen Sie die Spule auf sichtbare Schaden.

4. Probieren Sie eine andere Spule aus, falls Sie eine zur
Verfligung haben.

n

SYSTEMFEHLER

Der Systemfehlercode ,Er* wird von einer Fehlercodenummer
begleitet, die auf der Frequenzanzeige angezeigt wird. Der
Detektor schaltet sich 5 Sekunden nach Meldung eines
Systemfehlers ah.

' Bei einem Systemfehler
' ‘ wird ,Er“ angezeigt.
Gehen Sie bei einem Systemfehler wie folgt vor:

1. Starten Sie den Detektor neu, um festzustellen, ob der
Fehler weiterhin besteht.

2. Vergewissern Sie sich, dass die Spule richtig angebracht ist.

3. Flhren Sie eine Zuriicksetzung auf die
Werkseinstellungen durch, indem Sie den Detektor
ausschalten, halten Sie dann die Ein/Aus-Taste gedrlickt,
bis ,FP“ auf der Ziel-ID-Anzeige erscheint, und lassen Sie
dann die Taste los.

4. Wenn der Fehler weiterhin besteht, senden Sie den
Detektor zur Reparatur an |Ihr nachstgelegenes
autorisiertes Servicecenter.

i= INHALT

FEHLER BEI KRITISCH NIEDRIGEM
AKKUSTAND

Wenn der Akkustand kritisch niedrig ist, erscheint ,bF* auf der
Ziel-ID-Anzeige. Der Detektor schaltet sich 5 Sekunden nach
der Meldung eines kritisch schwachen Akkus ah.

bF

Gehen Sie im Falle eines kritisch niedrigen Akkus wie folgt vor:

,bF“ wird im Falle eines
kritisch niedrigen Akkufehlers
angezeigt.

1. Laden Sie den Akku auf oder schlieBen Sie eine USB-
Powerbank an.

2. Wenden Sie sich an ein autorisiertes Servicecenter, um
den Akku auszutauschen.
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Allgemeine Fehlerbehebung

Prabieren Sie die empfohlenen MaBnahmen der Reihe nach aus, bevor Sie sich an ein autorisiertes Servicecenter wenden.

Detektor schaltet sich nicht ein oder schaltet sich von selbst aus [(mit oder ohne Fehlercode ,bF*“)

1. Uberpriifen Sie, ob die Spule angeschlossen ist.

2. Laden Sie den Detektor auf.

3. Vergewissern Sie sich, dass der Detektor aufgeladen wird und die griine Ladestatus-LED blinkt.

4. \ergewissern Sie sich, dass Sie von einer USB-Ladequelle mit einer Ladekapazitat von 2 A bei 5V laden.

5. Uberpriifen Sie, ob der magnetische Anschluss und die Ladeschnittstelle auf der Riickseite des Control-Pods sauber und frei
von Schmutz sind.

B. Prifen Sie, ob das USB-Ladekabel richtig am Detektor sitzt/angeschlossen ist.

UnregelméBiges und/oder iiberméBiges Rauschen

Entfernen Sie sich von lokalen Quellen elektromagnetischer Interferenz (EMI).
2. Fuhren Sie eine automatische Rauschunterdriickung durch.

3. Fuhren Sie einen Bodenabgleich durch.

4. Reduzieren Sie die Empfindlichkeitsstufe.

-

Kein Ton - Kabelgebundene Kopfhorer

Vergewissern Sie sich, dass der Detektor eingeschaltet und die Inbetriebnahme abgeschlossen ist.
Vergewissern Sie sich, dass die Kopfhorer eingesteckt und vollsténdig in die Kopfhorerbuchse eingesteckt sind.
Vergewissern Sie sich, dass die Kopfhoreranzeige in der Statusleiste angezeigt wird.

Vergewissern Sie sich, dass die Lautstéarke auf einen hérbaren Pegel eingestellt ist.

Trennen Sie die Kopfhérer und vergewissern Sie sich, dass der Detektorlautsprecher hérbar ist.

Vergewissern Sie sich, dass der Kopfhoreranschluss frei von Feuchtigkeit oder Schmutz ist.

Falls verfiighar, versuchen Sie es mit einem anderen Kopfhorer.

NO®OA@P S

Kein Ton - Kabellose Kopfhorer

1. Uberprifen Sie, ob die Kopfhérer eingeschaltet sind.

2. Vergewissern Sie sich, dass der Detektor ,Drahtlos” eingeschaltet und mit den Kopfharern gekoppelt ist (d. h. die Drahtlos-
Anzeige leuchtet standig).

Uberpriifen Sie, oh die Kopfhérer aufgeladen sind.

Vergewissern Sie sich, dass die Detektorlautstarke auf einen hdrbaren Pegel eingestellt ist.

Uberpriifen Sie, ob der Lautstérkeregler am Kopfhorer auf einen hirbaren Pegel eingestellt ist.

Koppeln Sie den Detektor mit einem anderen Satz kompatibler drahtloser Kopfhorer.

Versuchen Sie es mit kabelgebundenen Kopfhérern.

NOoA®

Kabellose Kopfhorer werden nicht gekoppelt

1. Uberpriifen Sie, ob die Kopfharer mit Ihrem Detektor kompatibel sind - Minelab ML 85-Kopfharer werden empfohlen.
Hinweis: Minelab ML 80 und ML 100 Kopfharer sind NICHT mit X-TERRA Pro kompatibel.

2. Versuchen Sie, die Kopfhorer auszuschalten und dann erneut zu koppeln.

3. Stellen Sie sicher, dass sich die Kopfhorer innerhalb von 1 Meter vom Detektor-Steuergehause befinden und sich keine
Hindernisse zwischen den Kopfhérern und dem Detektor (einschlieBlich Ihres eigenen Kérpers) befinden.

4. Entfernen Sie sich von Storquellen wie Mobiltelefonen.

5. Wenn sich viele andere drahtlose Gerate in der Nahe befinden, kann die Kopplung langer dauern. Entfernen Sie sich von dem
Bereich und versuchen Sie erneut, die Kopplung durchzuftihren.

6. Setzen Sie den Kopfhorer auf die Werkseinstellungen zurtick und versuchen Sie, ihn erneut mit dem Detektor zu verbinden.

7. Koppeln Sie den Detektor mit einem anderen Paar kompatibler drahtloser Kopfhérer und versuchen Sie dann, die
urspriinglichen Kopfhérer erneut mit dem Detektor zu koppeln.
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Allgemeine Fehlerbehebung (rortsetzung)

Verzerrung/Knistern in drahtlosen Kopfhdrern, wenn diese iiber ,Drahtlos“ verbunden sind
1. Stellen Sie sicher, dass sich die Kopfharer innerhalb von 1 Meter vom Detektor-Steuergehause befinden und sich keine
Hindernisse zwischen den Kopfhdrern und dem Detektor (einschlieBlich Ihres eigenen Korpers) befinden.

Der Detektor ladt und die Ladestatus-LED blinkt, aber die Ladeanzeige fehlt in der Statusleiste

1. Vergewissern Sie sich, dass Sie von einer USB-Ladequelle mit einer Ladekapazitat von 2 A bei 5 V laden.

2. Beim Aufladen tber einen USB-Anschluss mit geringerer Leistung (z. B. einen Laptop-Anschluss) entladt der Detektor den
Akku maglicherweise schneller als er aufladt. Dadurch wird verhindert, dass die Ladeanzeige erscheint. Versuchen Sie den
Ladevorgang bei ausgeschaltetem Detektor.

3. Vermeiden Sie die Verwendung eines USB-Verlangerungskabels beim Laden.

Der Lautsprecher quietscht oder ist gedampft, nachdem er in kaltes Wasser getaucht wurde
1. Warten Sie his zu 30 Minuten, his sich der interne Luftdruck des Detektors wieder normalisiert hat. Beachten Sie, dass das
Auflegen des Detektors auf den Boden mit aufrecht stehendem Control-Pod den internen Luftdruck schneller ausgleichen kann.

Die Kopfhireranzeige leuchtet, aber es sind keine Kopfhorer angeschlossen
Mdglicherweise befindet sich Wasser in der Kopfhtreranschluss, was zu einer falschen Erkennung von kabelgebundenen
Kopfhorern fuhrt.

1. Vergewissern Sie sich, dass die Kopfhtreranschluss frei von Wasser und Hindernissen ist.
2. Wenn Wasser vorhanden ist, verwenden Sie einen warmen (nicht heiBen) Lufttrockner, um den Sockel zu trocknen.
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Sicherheit,
Pflege und Wartung
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Pflege und Sicherheit des Detektors

ALLGEMEINE PFLEGE UND SICHERHEIT

= Waschen Sie |hre Hande, bevor Sie den Detektor anfassen, wenn Sie Sonnenschutz- oder Insektenschutzmittel verwenden.

= Die Displaylinse besteht aus hochwertigem optischem Kunststoff fir eine klare Sicht auf den Bildschirm und ist daher
anfallig flr Kratzer oder schwere Schaden, wenn sie nicht mit der gebotenen Sorgfalt behandelt wird. Das Anbringen einer
Displayschutzfolie wird dringend empfohlen. Ersetzen Sie es regelmaBig, wenn es abgenutzt oder zerkratzt ist.

= Reinigen Sie die Display-Linse niemals mit Losungsmitteln oder Reinigungsmitteln auf Alkoholbasis. Verwenden Sie zum
Reinigen der Display-Linse ein leicht feuchtes Tuch mit mildem Seifenreiniger. Mit einem sauberen, fusselfreien Tuch
trocknen, um Wasserflecken zu entfernen.

= Verwenden Sie keine Reinigungsmittel auf Losungsmittel- oder Alkohalbasis, um Teile Ihres Detektors zu reinigen.
Verwenden Sie ein leicht feuchtes Tuch mit mildem Seifenreiniger.

= Tauchen Sie den Detektor nicht in Wasser, wenn der Control-Pod vom Gest&nge demontiert ist, da das Akkufach nur
wasserdicht ist, wenn es am mitgelieferten Gestéanges montiert ist. Beachten Sie auch, dass die Verwendung von After-
Market-Gestangen verhindert, dass das Akkufach richtig abdichtet, wodurch es undicht wird/beschadigt wird.

= Lassen Sie den Detektor nicht mit Benzin oder anderen Flissigkeiten auf Erdélbasis in Kontakt kommen.

= Bringen Sie den Detektor oder das Zubehdr nicht mit scharfen Gegensténden in Kontakt, da dies zu Kratzern und
Beschadigungen fihren kann.

= Vermeiden Sie, dass Sand und Splitt in bewegliche Teile gelangen, einschlielich der Wellen, Camlocks und der
Jochbaugruppe. Wenn sich Sand und Splitt in diesen Teilen ansammeln, sollten sie mit SiBwasser gespllt und dann
grindlich getrocknet werden.

= Setzen Sie den Detektor keinen extremen Temperaturbedingungen aus. Der Lagertemperaturbereich reicht von -20 °C bis
+70 °C. Vermeiden Sie es, es in einem heiBen Fahrzeug zu lassen.

= Stellen Sie sicher, dass das Spiralkabel in gutem Zustand gehalten wird, frei van Zug, Knicken und engen Biegungen.

= Setzen Sie Zubehar, das nicht als wasserdicht aufgefihrt ist, keinen Fllissigkeiten/Feuchtigkeiten oder UibherméaBiger
Feuchtigkeit aus.

= Lassen Sie kleine Kinder nicht mit dem Detektor oder Zubehtr spielen, Kleinteile kénnen verschluckt werden.
= |Laden Sie den Detektor und das Zubehtr nur gemani den mitgelieferten Anweisungen auf.

= Laden Sie den Detektor oder das Zubehor nicht unter extremen Temperaturbedingungen — Laden Sie den Detektor nur bei
Umgebungstemperaturen zwischen O °C und +40 °C.

= Verwenden Sie keine Werkzeuge, um den Spulenstecker am Control-Pod festzuziehen, da dies das Control-Pod beschadigen
wlrde. Wenn der Spulenstecker nicht leicht passt, spllen Sie Schmutz/Splitt mit frischem Wasser weg und lassen Sie ihn
trocknen, bevor Sie es erneut versuchen.

= Versuchen Sie nicht, die Spulenanschlussmutter auf der Riickseite des Steuergehauses einzustellen. Dieser ist verriegelt
und Manipulationen beschadigen den Control Pod.

= Stecken Sie keine scharfen Gegensténde in das Lautsprechergitter, um es zu reinigen, da dies den Lautsprecher
beschadigen und die Wasserdichtigkeit beeintrachtigen wirde. Reinigen Sie den Lautsprecher, indem Sie frisches Wasser
durch das Gitter splen.
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Pflege und Sicherheit des Detektors (rortsetzung)

WARTUNG VON TEILEN

Akkuwartung

Die Leistung van Lithium-lonen-Akkus kann nachlassen, wenn
sie langere Zeit nicht verwendet werden. Laden Sie den Akku
mindestens alle 3 his 4 Monate vollstandig auf, um dies zu
verhindern.

Selbst bei richtiger Pflege und Wartung lasst die Leistung
von Lithium-lonen-Akkus bei normalem Gebrauch mit der
Zeit nach. Daher muss der Akku moglicherweise alle paar
Jahre ausgetauscht werden. Ersatzakkus kénnen von einem
autorisierten Minelab-Servicezentrum geliefert und installiert
werden.

A Tragen Sie keine Chemikalien, einschlieBlich 0-Ring-
Schmiermittel, Fett oder Silikonfett, auf Dichtungen
oder 0-Ringe auf, wenn Sie den Akku ersetzen,
dadies die Akkudichtung beschadigen kann.

Spulenwartung

Die Gleitplatte ist ein opferbares/ersetzbares Teil, das die
Spule vor Schaden schiitzen soll. Ersetzen Sie die Gleitplatte,
wenn sie UbermaBig abgenutzt ist, aber bevor sie sich an
irgendeiner Stelle abnutzt.

i= INHALT

Nach Strand-/Salzwassererkennung

Sand ist abrasiv und Salz kann Metallteile des Detektors mit
der Zeit korrodieren. Befolgen Sie unbedingt die aufgefthrten
Hinweise, um Schaden an Teilen lhres Detektors zu vermeiden.

Entfernen von Sand vom Detektor

Spllen Sie alle Teile des Detektors sofort nach der Suche am
Strand oder im Salzwasser mit StiBwasser ah. Vermeiden Sie
es, den Detektor abzuwischen, um Sand zu entfernen, da dies
dazu fUhren kann, dass der Sand den Detektor zerkratzt.

Beide Camlocks 6ffnen und mit sauberem Frischwasser
spulen.

Wartung des Kopfhireranschlusses

Vergewissern Sie sich unmittelbar nach der
Unterwasserortung, dass der Bereich um den Stecker trocken
und frei von Sand/Schlamm ist, bever Sie den Kopfhorer (oder
die wasserdichte Staubkappe) abnehmen.

Wenn versehentlich Sand/Schlamm in die Kopfharerbuchse
gelangt, sptilen Sie sie varsichtig mit frischem Wasser aus,
bevor Sie sie grindlich trocknen.
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Spezifikationen,
Voreinstellungen und
Konformitat
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Technische Spezifikationen

Suchmodi Park, Feld, Strand
Allmetall-Schnelltaste Ja
Benutzerdefinierte Suchprofile B

Betriebsfrequenzen (kHz)

Park und Feld: 5, 10, 15 | Strand: 8

Rauschunterdriickung

Automatisch (19 Kanale)

Bodenabgleich

Automatisch, manuell, Tracking

Empfindlichkeit 1bis 25
Zielvolumen 0 bis 25
Lautstérke-Profil 0 bis 25
Schwellenwert Fest

Zielidentifikation (TID)

119-Segment-Kerbdiskriminierung: eisenhaltig: -19 his O | nicht eisenhaltig: 1 bis 99

Zielténe 1,2, 5, Alle Tone (AT), Tiefe (dP)
Tonbruch Eisen (t1)

Tonhdhe Ton 1 einstellbar: O bis 25
Wiederherstellungsgeschwindigkeit 1his 3

Tiefenanzeige 5 Ebenen

Diskriminierungs-Segmente

30 Segmente (in Schritten von 4 Ziel-10s)

Pinpoint-Modus

Ja

Drahtloses Audio

Ja

Lange (ca.)

Eingefahren: 63 cm Ausgefahren: 138 cm

Gewicht (einschlieBlich Batterien)

13 kg

Display

Monochrom-LCD

Display-/Tastatur-
Hintergrundbeleuchtung

Rot | Aus, Hoch, Niedrig

Taschenlampe

Ein, aus

Vibration (Master und Eisen)

Ein, aus

Mitgelieferte Spule

V12X 12" Doppel-D-Ellipsenspule mit Unterfahrschutz

Audioausgang

Eingebauter Lautsprecher, Kabelgebundener 3,5-mm-Kopfhorer, Kabelloser Kopfhorer

Akku

Interner Lithium-lonen-Akku mit 3,7 V/5100 mAh

Zusétzliches mitgeliefertes Zubehor

Kurzanleitung, Ladekabel

Wasserdicht

Wasserdicht his 5 m, IP68

Betriebstemperaturbereich

-10°C his +40 °C

Lagertemperaturbereich

-20 °C his +70 °C

Schliisseltechnologien

Pro-Switch™

Garantie

Registrieren Sie Ihre Produktgarantie online unter register.minelab.com. Die vollstandigen Garantiebe-
dingungen stehen zum Download unter www.minelab.com/support/product-warranty zur Verfiigung.

Die Ausstattung kann je nach Modell oder bestellten Artikeln mit Ihrem Detektor variieren. Minelab behalt sich das Recht vor,
jederzeit auf den laufenden technischen Fortschritt durch Anderungen in Design, Ausstattung und technischen Merkmalen zu
reagieren. Die aktuellsten Spezifikationen fir Ihren X-TERRA® PRO Detektor finden Sie unter www.minelab.com.
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Standardeinstellungen

Allgemeine Einstellungen (global)

o) LAUTSTARKE EINSTELLEN 20
@ Empfindlichkeit 20
29: Hintergrundbeleuchtung Aus
}" Taschenlampe Aus
22 Vibration Aus
Suchmodusprofile
Park 1 Park 2 Feld 1 Feld 2 Strand 1 Strand 2
A\~ Frequenz (kHz) 10 15 10 15 8 8
® Rauschunterdrii- Automatisch Automatisch Automatisch Automatisch Automatisch Automatisch
ckung (AU) (AU] [AU) (AU] (AU) (AU)
-,‘ Bodenabgleich Handbuch, O Handbuch, O Handbuch, O Handbuch, O Handbuch, O Handbuch, O
ﬂ Tonhdhe 12, 25, 25, 25, 25 12,25 4,25 4,25 4,25,25,25,25 4,25,25, 25,25
«l Lautstarke-Profil 0 0 0 0 0 0
9 Dbjekttine 5 Alle Téne 2 Alle Téne 5 2
% -19 bis -4 % -19 bis -4
% Akzeptieren/ v -3 Fjis 0 X-19 b.is -4 v -3 F}is 0 xX-19 b.is -4 X —19.bis 0 X—]Q.bis 0
Ablehnen X 1his 4 v -3 his 99 X 1his 4 v/ -3 his 99 v 1his 99 v 1his 99
v/ 5 his 99 v 5 bis 99
ﬁ Tonbruch -4, 20, 56, 84 -4 -4 -4 0, 20, 56, 84 0
Wiederherstel-
e lungsgeschwindig- 2 3 3 3 2 3
keit
22 Eisenh-altige Aus Aus Aus Aus Aus Aus
Vibrationen
Standardeinstellungen fiir erweiterte Audioeinstellungen
Park 1 Park 2 Feld 1 Feld 2 Strand 1 Strand 2
ﬂ Tonhéhe
1Ton 25 25 25
2 Tone 12,25 12,25 12,25
5 Tone 12, 25, 25, 25, 25 12, 25, 25, 25, 25 12, 25, 25, 25, 25
Alle Tone (At) 12, 25, 25, 25, 25 12, 25, 25, 25, 25 12, 25, 25, 25, 25
Tiefe (dP) 12,25 12,25 12,25
& Tonbruch
2 Tone -4 -4 0
5 Tone -4, 20, 56, 84 -4, 20, 56, 84 0, 20, 56, 84
Alle Téne [At) -4 -4 0
Tiefe (dP) -4 -4 0

INHALT

9

MINELAB




Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Die Funktion ,Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen” setzt alle ngtware-Updates
Detektoreinstellungen, Suchmodi und Diskriminationsmuster

auf ihren werkseitig vareingestellten Zustand zur(ick. SRS ERD LA

Software, die Uber das mitgelieferte USB-
1. Stellen Sie sicher, dass der Detektor ausgeschaltet ist. Lade-/Datentibertragungskahel aktualisiert

2. Dricken und halten Sie den Einschalttaste, his ,FP* auf werden kann.

der Ziel-ID-Anzeige erscheint, und lassen Sie dann die Besuchen www.minelab.com/support fir
Taste los. die aktuelle X-TERRA PRO Software und

Installationsanweisungen.
' ‘ JFP* erscheint auf der Ziel-ID-Anzeige, wenn die
‘ Werkseinstellungen wiederhergestellt werden.

VERWENDUNGSRECHTE FUR DOKUMENTE
Dieses Werk ist lizenziert unter der Creative Commons Attribution-NonCommercial-NoDerivatives 4.0 International (CC BY-NC-ND
4.0) International License. Um eine Kopie dieser Lizenz anzuzeigen, besuchen Sie: http:/creativecommons.org/licenses/by-nc-nd/4.0/

@G @O®S0O

HAFTUNGSAUSSCHLUSS

Der in dieser Bedienungsanleitung beschriebene Minelab-Metalldetektor wurde ausdriicklich als Qualitdtsmetalldetektor
entwickelt und hergestellt und wird fir die Suche nach Schatzen und Gold in ungefahrlichen Umgebungen empfohlen. Dieser
Metalldetektor wurde nicht fir den Einsatz als Minensuchgerat oder als Werkzeug zum Aufspiren scharfer Munition entwickelt.

MINELAB®, X-TERRA® PRO, Pro-Switch™ und V12X™ sind Warenzeichen von Minelab Electronics Pty. Ltd.

KONFORMITAT
Um Informationen zur Produktkonformitét anzuzeigen, navigieren Sie zur Einstellung ,Rauschunterdriickung” und halten Sie
dann die Taste ,Alle Metalle” gedriickt.

e

Weitere Informationen zu den Vorschriften finden Sie in der beiliegenden Gebrauchsanweisung und den Sicherheitsinformationen.

UK Minelab Electronics, YV
C PO Box 35, Salisbury South, " n .
Cn South Australia 5108 — ANATEL —
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